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 ب 
  

خدا به نام  

 سازمان ملي استاندارد ايران با آشنايي

 و تحقيقات استاندارد مؤسسة مقررات و قوانين اصلاح قانون 3مادة يك بند موجب به ايران صنعتي تحقيقات و استاندارد مؤسسة

) رسمي(استانداردهاي ملي  نشر و تدوين تعيين، وظيفه كه است كشور رسمي مرجع تنها 1371 ماه بهمن مصوب ايران، صنعتي
   .دارد عهده به را ايران
به  29/6/90دومين جلسه شوراي عالي اداري مورخ  و موسسه استاندارد و تحقيقات صنعتي ايران به موجب يكصد و پنجاه نام

   .جهت  اجرا ابلاغ شده است  24/7/90مورخ  35838/206سازمان ملي استاندارد ايران تغيير و طي نامه شماره 
مؤسسات  و مراكز نظران صاحب سازمان ،كارشناسان  از مركب فني هاي كميسيون در مختلف هاي حوزه در استاندارد تدوين
توليدي،  به شرايط توجه با و ملي مصالح با همگام وكوششي شود مي انجام مرتبط و آگاه اقتصادي و توليدي پژوهشي، علمي،
 و كنندگان، صادركنندگانمصرف توليدكنندگان، شامل نفع، و حق صاحبان منصفانة و آگاهانه مشاركت از كه است تجاري و فناوري

 ملي نويس استانداردهاي پيش  .شود مي حاصل دولتي غير و دولتي هاي سازمان نهادها، تخصصي، و علمي مراكز كنندگان، وارد

 پيشنهادها و نظرها از دريافت پس و شودمي ارسال مربوط فني هاي كميسيون اعضاي و نفع ذي مراجع به نظرخواهي براي ايران

  .شود مي منتشر و ايران چاپ )رسمي( ملي استاندارد عنوان به تصويب صورت در و طرح رشته آن با مرتبط ملي كميتة در
كنند  مي تهيه شده تعيين ضوابط رعايت با نيز صلاح ذي و مند علاقه هاي سازمان و مؤسسات كه استانداردهايي نويس پيش

،  بدين ترتيب  .شود مي منتشر و چاپ ايران ملي استاندارد عنوان به ، تصويب درصورت و بررسي و طرح ملي دركميتة
 ملي استاندارد كميتة در و تدوين 5 شمارة ايران ملي استاندارد در شده نوشته مفاد اساس بر كه دنشو مي تلقي ملي استانداردهايي

  .باشد رسيده تصويب به دهدمي تشكيلسازمان ملي استاندارد ايران  كه مربوط
 و (IEC)2المللي الكتروتكنيك  بين كميسيون، 1(ISO)استاندارد  المللي بين سازمان اصلي اعضاي از ايران سازمان ملي استاندارد

 كشور در(CAC)5 كدكس غذايي  كميسيون 4رابط تنها به عنوان و است (OIML)3 قانوني شناسي اندازه المللي بين سازمان

   آخرين از ، كشور خاص هاي نيازمندي و كلي شرايط به توجه ضمن ايران ملي استانداردهاي تدوين در . كند مي فعاليت
   .شودمي گيريبهره المللي بين استانداردهاي و جهان صنعتي و فني ، علمي هاي پيشرفت

 و سلامت ، حفظ كنندگان مصرف از حمايت براي ، قانون در شده بيني پيش موازين رعايت با تواند ميايران  سازمان ملي استاندارد
 از اجراي بعضي ، اقتصادي و محيطي زيست ملاحظات و محصولات كيفيت از اطمينان حصول ، عمومي و فردي ايمني

. نمايد استاندارد، اجباري عالي شوراي تصويب اب وارداتي، اقلام يا /و كشور داخل توليدي محصولات براي را ايران ملي استانداردهاي
 آن بنديو درجه صادراتي كالاهاي استاندارد اجراي ، كشور محصولات براي المللي بين بازارهاي حفظ منظور به تواند مي سازمان 

 ، مشاوره در زمينة فعال مؤسسات و ها سازمان خدمات از كنندگان استفاده به بخشيدن اطمينان براي همچنين . نمايد اجباري را
 مراكزو  ها آزمايشگاه ، محيطيزيست مديريت و كيفيت مديريت هاي سيستم گواهي صدور و مميزي ، بازرسي ، آموزش

 نظام ضوابط اساس بر را مؤسسات و ها سازمان گونه اين سازمان ملي استاندارد ايران ، سنجش وسايل ) واسنجي (كاليبراسيون 

 ها آن عملكرد بر و اعطا ها آن به صلاحيت تأييد گواهينامة ، لازم شرايط احراز صورت در و كند مي ارزيابي ايران تأييد صلاحيت

 انجام و گرانبها فلزات عيار تعيين ، سنجش وسايل ) واسنجي (كاليبراسيون  ، يكاها المللي بين دستگاه ترويج . كند نظارت مي

  . است سازمان اين وظايف ديگر از ايران ملي استانداردهاي سطح ارتقاي براي تحقيقات كاربردي
  
  

                                                 
1- International Organization for Standardization 
2 - International Electrotechnical Commission 
3-  International Organization of  Legal Metrology (Organisation Internationale de Metrologie Legale)  
4 - Contact point 
5 - Codex Alimentarius Commission 
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 اردكميسيون فني تدوين استاند

قسمت  –الزامات ايمني  الزامات عمومي و –مرتبط به همراه وسايل بالابر جمع آوري زبالهخودروهاي  «
  »بارگيري از بغل  خودروهاي جمع آوري زباله: 2

  
  يا نمايندگي/ سمت و  :  رئيس
 ري، مسعودعسگ

  ) دكتراي مهندسي مكانيك (
  عضو هيئت علمي دانشگاه

                                                             
    : دبير

 پاك نيا، علي اصغر
  ) ليسانس مهندسي مكانيك (

مدير عامل شركت مهندسي مبدع 
  صنعت

 
    ) اسامي به ترتيب حروف الفبا (: ء اعضا

 بحري، فرخنده السادات
  ) وق ليسانس مهندسي مكانيكف (

سازي و نيرو محركه كارشناس ماشين
  وزارت صنايع و معادن

 
 پاك نيا، محمد حسين

  ) ليسانس مهندسي متالورژي (
كارشناس شركت مهندسي مبدع 

  صنعت
 

  قرباني، رضا
  ) ليسانس مهندسي متالورژي(

  ره پويان پارس گستر شرق

 
 ميثم رسولي،محمد 

  ) ليسانس مهندسي مكانيك (
بهمن  كارشناس مهندسي محصول

  ديزل
 

  مختاري، ذبيح اله
  )كاردان كامپيوتر( 

  كنترل كيفيت كاربري بهمن ديزل

 
 مير هاشمي، مهدي

  )ليسانس مهندسي مكانيك(
رئيس طرح و توسعه شركت پارس 

  بوشونگ گروه بهمن
   



 د 
  

  نوريان، سيد ياسر
  )ليسانس مهندسي كامپيوتر( 

كارشناس شركت نوآوران كيفيت 
  پارس

   
  هدايت، مهدي

  )ليسانس مهندسي مكانيك(
كارشناس شركت نوآوران كيفيت 

  پارس
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 يش گفتارپ

: 2قسمت  –الزامات عمومي و ايمني  – جمع آوري زباله به همراه وسايل بالابر مرتبطخودروهاي "استاندارد 
تهيه و تدوين شده  همربوطكه پيش نويس آن در كميسيون هاي  "بارگيري از بغل جمع آوري زبالهخودروهاي 
مورد  6/10/1391 مورخ ودرو و نيرو محركهخاجلاس كميته ملي استاندارد پانصد و شصت و سومين است و در 

استاندارد و  موسسهقانون اصلاح قوانين و مقررات  3تصويب قرار گرفته است، اينك به استناد بند يك ماده 
  . ، به عنوان استاندارد ملي ايران منتشر مي شود1371مصوب بهمن ماه   ، تحقيقات صنعتي ايران

ت و پيشرفت هاي ملي و جهاني در زمينه صنايع، علوم و خدمات، براي حفظ همگامي و هماهنگي با تحولا
قع لزوم تجديد نظر خواهد شد و هر پيشنهادي كه براي اصلاح و تكميل اين ااستانداردهاي ملي ايران در مو

  بنابراين، .  استانداردها ارائه شود، هنگام تجديد نظر در كميسيون فني مربوط مورد توجه قرار خواهد گرفت
  . همواره از آخرين تجديد نظر استانداردهاي ملي استفاده كرد بايد

  
  : منبع و ماخذي كه براي تهيه اين استاندارد مورد استفاده قرار گرفته به شرح زير است

DIN EN 1501-2: 2010, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices- General 
requirements and safety requirements- Part 2: Side loaded refuse collection vehicles 
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 الزامات عمومي و الزامات – به همراه وسايل بالابر مرتبط جمع آوري زباله خودروهاي
  بارگيري از بغل جمع آوري زباله خودروهاي: 2ايمني قسمت 

  هدف    1
كاهش حذف يا به منظور مورد نياز  و اقدامات حفاظتي  فني تعيين الزامات ايمني، استاندارداين هدف از تدوين 

ات و تعمير ن است در هنگام عمليات، نگهداري،ين استاندارد به آن اشاره شده و ممكا 6خطراتي است كه در بند 
  .ها بوجود آيداين خودرو شستشوي

  

  دامنه كاربرد   2
تعريف شده است  5و  4بارگيري از بغل كه در بند  جمع آوري زباله خودروهاي اين استاندارد در مورد  2-1

  همچنين وسايل بالابر اين خودرو ها را شامل مي شود كاربرد دارد
  .از بغل در پيوست ب مشخص شده اند جمع آوري زباله خودرو هاي: ياد آوري

  :در موارد زير كاربرد ندارد داين استاندار 2- 2
 .اي را رعايت نمايداست كه تمام الزامات ترافيك جادهلازم  ،هاتجهيزات شاسيو  طراحي كه اييجدر  -

درجه سلسيوس و بالاتر از  - 15مثل دماي : شرايط سخت محيطي( كاركردن خودروها در شرايط سخت  -
 )درجه سلسيوس، محيط خورنده و شرايط گرمسيري 40

آتمسفرهاي با قابليت انفجاري و : مثل( كه نياز به قوانين و مقررات مخصوص باشد در جايي عمليات -
 )محيط هاي آلوده

 كه مشكلات الكتريسيته ساكن وجود داشته باشدجايي -

 بارگيري بوسيله جرثقيل -

 بارگيري بوسيله خودرو اقماري -

 .ساخته نشده باشد EN 840, EN 12574, EN 13071اي كه طبق استانداردهاي زباله مخازن -

زباله هاي داغ، اسيدها، مواد راديو اكتيو، بارهاي : مثل( كند ي باري كه شرايط خطرناك ايجاد ميجابجاي -
 )شكننده و قابل انفجار

 نقل، راه اندازي و از كار اندازي اتفاق بيفتدو خطراتي كه ممكن است در طول ساخت، حمل  -

 جاده ها اتفاق بيفتدخطراتي كه ممكن است در ترافيك عمومي  -

  km/h  75سرعت باد بالاتر از -

 تماس مستقيم با مواد غذايي -



٢ 
  

 خودروها مي باشد 1خطراتي كه بخاطر نوفه -

  
  مراجع الزامي     3
  . ها ارجاع داده شده است به آنمدارك الزامي زير حاوي مقرراتي است كه در متن اين استاندارد ملي ايران  

  . جزئي از اين استاندارد ملي ايران محسوب مي شودن ترتيب آن مقررات بدي
  ها و تجديد نظرهاي بعدي آن اصلاحيه در صورتي كه به مدركي با ذكر تاريخ انتشار ارجاع داده شده باشد،

ها ارجاع داده شده آنتاريخ انتشار به ذكر در مورد مداركي كه بدون . استاندارد ملي ايران نيست مورد نظر اين
  . اره آخرين تجديد نظر و اصلاحيه هاي بعدي آن ها مورد نظر است، همو است

 : استفاده از مراجع زير براي اين استاندارد الزامي است

  ، نمادهاي ترسيمي مورد استفاده بر روي تجهيزات1378سال : 4957استاندارد ملي ايران به شماره  1- 3
 –نمادهاي ترسيمي مورد استفاده بر روي دستگاه ها ، 1379سال : 5496-1استاندارد ملي ايران به شماره  2- 3

  شكل، مفهوم و كاربرد: قسمت اول
علائم خطر براي محيط هاي عمومي و كاري  -، ارگونومي1389سال : 13605استاندارد ملي ايران به شماره  3- 3
  علائم خطر شنيداري –
  )IPكد (، درجات حفاظت تامين شده توسط محفظه ها 1386سال : 2868استاندارد ملي ايران به شماره  4- 3
خودرو هاي ناكامل گروه ) اتاق بار (كاربري  –، خودرو 1388سال : 11889استاندارد ملي ايران به شماره  5- 3
N- آيين كار نصب 

3-6 EN 294: 1992, Safety of machinery – Safety distances to prevent danger zones being reached 
by the upper limbs 
3-7 EN 349: 1993, Safety of machinery – Minimum gaps to avoid crushing of parts of the human 
body 
3-8 EN 418: 1992, Safety of machinery – Emergency stop equipment, functional aspects – 
principles for design 
3-9 EN 563: 1994, Safety of machinery – Temperatures of touchable surfaces – Ergonomics data 
to establish temperature limit value for hot surfaces 
3-10  EN 574: 1996, Safety of machinery – Two-hand control devices – Functional aspects – 
Principles for design 
3-11  EN 894-1: 1997, Safety of machinery – Ergonomics requirements for the design of displays 
and control actuators – Part 1: General principles for human interactions with displaysand control 
actuators 
3-12 EN 894-2: 1997, Safety of machinery – Ergonomics requirements for the designof displays 
and control actuators – Part 2: Displays 
3-13 EN 894-3: 2000, Safty of machinery – Ergonomics requirements for the design of displays 
and control actuators – Part 3: Control actuators 
3-14  EN 953: 1997, Safety of machinery – Guards – General requirements for the design and 
construction of fixed and movable guards 
3-15  EN 954-1: 1996, Safety of machinery – Safety related parts of control systems –Part 1: 
Geneal principles for design 

                                                 
1-Noise 
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3-16  EN 982: 1996, Safety of machinery – Safety requirements for fluid power systems and their 
components – Hydraulics 
3-17EN 840-1, Mobile waste containers – Part1: Containers with 2 wheels with a capacity up to 
400 l for comb lifting devices, dimensions and design 
3-18 EN 13309, Construction machinery –Electromagnetic compatibility of machines with 
internal electricalpower supply 
3-19  EN 60204-1: 1997, Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: 
General requirements ( ISO 60204-1: 1997) 
3-20  EN ISO 12100-1: 2003, Safety of machinery – Basic concepts, general principles for design 
– Part 1: Basic terminology, methodology  (ISO 12100-1: 2003) 
3-21 EN ISO 12100-2: 2003, Safety of machinery – Basic concepts, general principles for design 
– Part 2: Technical principles (ISO 12100-2: 2003) 

  
  اصطلاحات وتعاريف       4

  :تعاريف زير به كار مي رود در اين استاندارد اصطلاحات و
  "نيز به كار مي رود EN ISO 12100:2003دارد نبه علاوه اصطلاحات و تعاريف استا "
4-1  

  RCV (1( جمع آوري زبالهخودروهاي 
زباله يا  مخازنحمل و نقل زباله و يا مواد قابل باز يافت كه توسط  منظور جمع آوري،درويي است كه به خو

كه روي آن  بدنه كاربرييك شاسي با كابين و يك : ملاين خودروها شا. كاربرد دارد ،مي شود ، بارگيريدست
 بدنه كاربري. باشدبدنه قابل تعويض مي  شامل يك بدنه يكپارچه يا  بدنه كاربري. مي باشد ،مونتاژ شده است

  .همچنين شامل يك مكانيزم فشرده ساز يا وسيله بالابر و يا هر دو مي باشد
4-2  

  بارگيري از بغل جمع آوري زباله يخودرو
  .كندباله را از بغل خودرو بارگيري ميي كه مواد قابل بازيافت و زجمع آوري زباله ا يخودرو

4-2 -1  
   كليات

ريل عرضي به داخل هاپر بارگيري از بغل، به طور دستي يا اتوماتيك از بالاي  زبالهخودروي جمع آوري زباله در 
به داخل يك بدنه  هاپريك مكانيزم فشرده ساز، اگر نصب شده باشد، زباله را فشرده كرده و از .  ريخته مي شود

يا از يك وسيله / چرخد و ، بدنه يا كج شده يا مي زباله براي تخليه. دهدبت يا بدنه قابل تعويض انتقال ميثا
  .بيرون ران استفاده مي شود

                                                 
1-Refuse collection vehicles 
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4-2 -2  
  بارگيري از بغل خودروي جمع آوري زبالهانواع 

اين استاندارد مي باشد به ده نوع دسته بندي  دبارگيري از بغل كه در دامنه كاربر خودروهاي جمع آوري زباله
  .مي شوند

4-2 -2 -1  
  1نوع 
كه از كابين فرمان داده مي  باز شوندهو يك بازوي  وماتيك كنترل مي شود،ي كه اتداراي يك وسيله بالابر 1نوع 
نيمه اتوماتيك و يا  مكانيزم فشرده ساز، اتوماتيك،. داراي مكانيزم فشرده ساز است چنينممي باشد و ه ،شود

  .دستي مي باشد
4-2 -2 -2  

   2نوع 
كه از كابين فرمان  باز شوندهداراي يك وسيله بالابري كه نيمه اتوماتيك كنترل مي شود بوده و يك بازوي  2نوع 

، نيمه اتوماتيك اين مكانيزم اتوماتيك. اي يك مكانيزم فشرده ساز مي باشدداه مي شود مي باشد و همچنين دار
  .و يا دستي مي باشد

4-2 -2 -3  
  3نوع
كه از كابين فرمان داده مي  باز شوندهبوده و يك بازوي  ،بالابر كه دستي كنترل مي شودداراي يك وسيله  3نوع 

 توماتيك، نيمه اتوماتيك و يا دستياين مكانيزم ا. همچنين داراي مكانيزم فشرده ساز مي باشد. شود مي باشد
  .مي باشد

4-2 -2 -4  
  4نوع 
بوده و بازويي كه خارج از كابين فرمان داده شود  داراي يك وسيله بالابري كه اتوماتيك كنترل مي شود 4نوع 
  .اين مكانيزم اتوماتيك، نيمه اتوماتيك و يا دستي مي باشد. ، همچنين يك مكانيزم فشرده ساز نيز دارددندار

4-2 -2 -5  
  5نوع 
 داده زويي كه خارج از كابين فرمانداراي يك وسيله بالابري كه نيمه اتوماتيك كنترل مي شود بوده و با 5نوع 

  .مي باشد توماتيك، نيمه اتوماتيك و يا دستياين مكانيزم ا. همچنين يك مكانيزم فشرده ساز نيز دارد .شود ندارد
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4-2 -2 -6  
  6نوع 
داراي يك وسيله بالابري كه دستي كنترل مي شود بوده و بازويي كه خارج از كابين فرمان داده شود  6نوع 
  .اين مكانيزم اتوماتيك، نيمه اتوماتيك و يا دستي مي باشد. نيز داردهمچنين يك مكانيزم فشرده ساز . ندارد

4-2 -2 -7  
  7نوع 
زباله يكپارچه  مخازنو اين وسيله بالابر داراي  ، بودهداراي يك وسيله بالابري كه دستي كنترل مي شود 7نوع 

شته باشد، اين مكانيزم اگر مكانيزم فشرده ساز دا. كه از داخل كابين و خارج فرمان داده مي شود مي باشد،
  .اتوماتيك، نيمه اتوماتيك و يا دستي مي باشد

4-2 -2 -8  
  8نوع 
و  بدنه كاربريو اين بازو بين  به عنوان يك قسمتي از وسيله بالابر مي باشد باز شوندهداراي يك بازوي  8نوع 

اگر . كابين فرمان مي گيرد كابين نصب مي شود و به صورت اتوماتيك، نيمه اتوماتيك از داخل كابين يا از خارج
  .، نيمه اتوماتيك  و يا دستي مي باشده ساز موجود باشد اتوماتيكمكانيزم فشرد

4-2 -2 -9  
  9نوع 
و يك مكانيزم فشرده ساز كه اتوماتيك، نيمه اتوماتيك ) فقط دستي بارگيري مي شود( وسيله بالابر ندارد  9نوع 

  .يا دستي مي باشد
4-2 -2 -10  

  10نوع 
  .اراي يك مكانيزم بالابر مي باشد ولي مكانيزم فشرده ساز نداردد 10نوع 

4-2 -2 -11  
خودروي غل و بارگيري از ب خودروي جمع آوري زبالهتركيب يك . ذير مي باشدتركيبي از اين انواع اصلي امكان پ

امكان  EN 1501-1و   EN 1501-2مطابق بندهاي مربوطه استانداردهاي  بارگيري از عقب جمع آوري زباله
  .دارد
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4-3   
 كابين

  .مونتاژ شده و راننده خودرو را از آنجا كنترل مي كند بدنه كاربرياقكي كه روي شاسي در جلوي تا
4-4  

  بدنه
وان كه زباله در آن انبار مي شود، ممكن است ثابت بوده يا قابل تعويض باشد و به عن بدنه كاربريقسمتي از 

  .رخدبخشي از مكانيزم فشرده ساز بچ
4-5  

  بارگيري از بغل ي جمع آوري زبالههاخودرو ظرفيت
ظرفيت قابل دسترسي حجم داخلي براي زباله، كه به متر مكعب اندازه گيري شده و تا يك رقم اعشار گرد مي 

  )مراجعه شود 3-جدول ب v4وV3به . ( شود
4-6  

  در تخليه
  .براي تخليه زباله يا مواد باز يافتني باز شود ، كه به بدنه لولا شده است، و نياز است كهبدنه كاربريقسمتي از 

4-7   
 )قيف تغذيه( 1هاپر

خودروي جمع گر ا. زباله يا دست به داخل آن ريخته مي شود مخزنكه زباله به وسيله  بدنه كاربريقسمتي از 
  .به حساب مي آيد هاپر، مكانيزم فشرده ساز نداشته باشد، بدنه يك بار گيري از بغل آوري زباله

4-8  
  هاپرظرفيت 

هاپر بدون در نظر گرفتن لبه صفحه راهنما، وقتي كه مكانيزم فشرده ساز در حجم غير فشرده زباله در داخل 
 V2و  V1به . ( به متر مكعب اندازه گيري شده و تا يك رقم اعشار گرد مي شود .وضعيت كاملاً جمع شده باشد

  .)مراجعه شود 3- در جدول ب
  
  

                                                 
1- hopper 
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4-9  
 بالابر ريل عرضي

  )مراجعه شود 2 -به شكل الف(  .باشد راهنمايا اگر صفحه ) اگر صفحه راهنما نباشد( هاپر لبه بارگيري 
4-10  

 1راهنما صفحه

  .مي باشد  ريل عرضيروي  هنمايي كه قابل برداشتن و گذاشتنصفحه را
4-11  

  مكانيزم فشرده ساز
  .به داخل بدنه مي برد هاپرمكانيزمي كه زباله را فشرده كرده و از داخل 

4-12  
  سيستم تخليه

  .سيستمي كه بدنه را از زباله تخليه مي كند
4-12-1  

  سيستم صفحه بيرون ران
سيستمي كه به وسيله حركت يك صفحه، زباله از جلو به عقب حركت كرده و وقتي كه در تخليه باز مي شود 

  .زباله را به بيرون مي راند
4-12-2  

   يچرخشدرام سيستم 
  .تخليه زباله بوسيله حركت معكوس درام چرخشي بعد از باز شدن در تخليه انجام مي شود

4-12-3  
  تخليه بوسيله كج شدن

  .سيستمي كه بدنه را به سمت عقب براي تخليه كردن وقتي كه در تخليه باز است كج مي كند
  
  

                                                 
1-Guide flap 
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4-13  
  مخزن زباله 

 همچنين اين مخازن. آوري شودجمع خودروي جمع آوري زبالهاز اينكه به وسيله  براي انبارش زباله قبل مخازني
  .بايد با وسيله بالابر سازگار باشد

4-14  
  وسيله بالابر

زباله را  مخازنبارگيري از بغل مي تواند قرار داشته باشد و  خودروي جمع آوري زبالهمكانيزمي كه در هر طرف 
يكپارچه  مخزناين مكانيزم ممكن است داراي يك . گرداند خالي كرده و دوباره آنرا به زمين بر مي هاپربه داخل 

  .براي زباله داشته باشد
4-15  

  فضاي كاري
و به ) شودهاي زباله نيز مي مخزنشامل ( شود كات وسيله بالابر در آن انجام ميفضاي كاري فضايي است كه حر
  )مراجعه شود b 1-به شكل الف( وسيله سازنده تعيين مي گردد 

4-16  
  باز شوندهبازوي 

زباله فراهم  مخازنقطعه اي كه حركت وسيله بالابر را انجام مي دهد و دسترسي افقي بيشتري را براي برداشتن 
  .مي سازد

4-17  
  1گيره

بيفتند، گيره  مها روي هموقعيكه اين فك. ها نگه مي داردهاي زباله را بوسيله كاربرد فك مخزنمكانيزمي كه 
  .هاي روي هم افتاده ناميده مي شود

4-18  
  وضعيت استراحت

از بغل قرار گرفته و به  خودروي جمع آوري زبالهدر محدوده ابعادي  باز شوندهيا بازوي  /محلي كه وسيله بالابر و
  .يرندوسايل در حالت استراحت قرار مي گاين  خودروي جمع آوري زبالههنگام جابجايي طولاني 

                                                 
1-Clamp 
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4-19  
  بارگيري دستي

  .گيري از بغل مستقيماً توسط دست انجام مي شودبار هاپركه خالي كردن زباله به داخل  شرايطي
4-20  

  زباله مخزنچرخه خالي كردن 
چرخه خالي كردن زباله  ،زباله و برگرداندن آن را به زمين مخزنمراحل نگهداري، گرفتن، بلند كردن و كج كردن 

  .مي نامند
4-21  

  ه قابل رويتمنطق
براي كنترل داخل كابين و . اش در داخل يا خارج كابين قابل رويت باشدبراي كاربر از ايستگاه كارياي كه منطقه
و كنترل از روي زمين به  9و  6، 5، 4مراجعه شود و براي انواع  b 1-به شكل الف 10و  8، 7 ، 3، 2، 1انواع 

  .مراجعه شود c 1-شكل الف
4-22  

  كاربر
  .بارگيري از بغل را انجام مي دهد خودروي جمع آوري زبالهاستفاده از اپراتوري كه عمليات 

4-23  
  بارگيري از بغل با يك كاربر خودروي جمع آوري زباله

موقعيكه تمام مراحل حركات چرخه خالي كردن زباله مي تواند از داخل كابين كنترل و انجام شود، خودرو مي 
  .ربر باشدتواند داراي فقط يك كا

 4-24  
  ايستگاه كاري

به استثناي زمان بازرسي، . محلي خارج از فضاي كاري كه كاربر مي تواند ماشين را به طور نرمال استفاده نمايد
  .تميز كردن و نگهداري و تعميرات
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4-25  
 1"انجام كاربراي  -نگهداشتن " وسيله كنترل

 2.31طبق بند ( كار انجام مي شود  است، كاربر نگهداشته شدهترلي كه فقط تا زمانيكه كنترل توسط وسيله كن
  .عمليات متوقف مي گردد ،و وقتي كنترل رها مي گردد)  EN 1070: 1998استاندارد

4-26  
  حركت حالت سفري
  .را حركت سفري گويند بارگيري از بغل خودروي جمع آوري زباله km/h  6حركت موتوري بالاتراز

4-27  
  يابي حركت موقعيت
  .تجاوز نمي كند km/h  6بارگيري از بغل كه از خودروي جمع آوري زبالهحركت موتوري 

  
 بارگيري از بغل خودروي جمع آوري زبالههاي ها و كنترلحالت 5

  )قعيت يابي را شامل نمي شودوحركات سفري و م( 
  هاي عملياتيحالت 1- 5

  .هاي عملياتي مي گويندرا حالت بارگيري از بغل خودروي جمع آوري زبالهحركات مكانيكي قطعات متحرك 
  دستي 1- 1- 5

زباله يا چرخه فشرده سازي بوسيله يك فرمان جداگانه  مخزنمكانيزمي كه هر حركت در چرخه خالي كردن 
  .مخصوص انجام مي شود

  
  نيمه اتوماتيك 2- 1- 5

زباله يا  مخزنچرخه خالي كردن  در) دو يا چند حركت در يك مرحله ( مكانيزمي كه هر مرحله اي از حركات 
  .چرخه فشرده سازي بوسيله يك فرمان مخصوص انجام مي شود

  
  

                                                 
1-Hold-to-run  
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  اتوماتيك 3- 1- 5
زباله يا چرخه فشرده سازي بوسيله يك فرمان بدون عمل  مخزنتمام مراحل چرخه خالي كردن كه مكانيزمي 

  .اضافي ديگر انجام ميشود
  
  ها حالت هاي عملياتي فشرده سازي و كنترل 2- 5
  سيستم هاي باز و بسته 1- 2- 5
  سيستم بسته 1-1- 2- 5

بارگيري از بغل روي آن  خودروي جمع آوري زبالها بيشتر بالاي سطحي كه ي mm1600  ريل عرضي،وقتي كه 
فاصله داشته باشد را سيستم بسته مي  ريل عرضي،از  mm 850 كمينه 1و هر تله برشي ايستاده است باشد،

  )مراجعه شود 2- به شكل الف( گويند 
  
  بازسيستم  1-2- 2- 5

  .اندازه هاي يك سيستم بسته را نداشته باشد ريل عرضي وقتي كه
  
  هاي فشرده سازيحالت 2- 2- 5

بارگيري از بغل ممكن است با يك يا چند تا از حالت هاي عملياتي فشرده  خودروي جمع آوري زبالههر طرف 
  .سازي تجهيز شده باشد

  فشرده سازي اتوماتيك 2-1- 2- 5
يا بوسيله خالي  مي شود، يعني بوسيله كنترل شروعمكانيزم فشرده سازي اتوماتيك بوسيله يك فرمان فعال 

  :هاپربداخل  مخزنكردن 
كه بطور مداوم كارش را انجام مي دهد و با يك عمل مستقل متوقف مي اي است چرخه مداوم چرخه -

 ")AUTO". (شود

ش را انجام مي دهد و بدون عمل ديگري چرخه تكي كه با ضربه به كنترل شروع يا خالي كردن كار -
 )"SINGLE".(متوقف مي شود

ن وست مي آيد و بدبد چند چرخه تعداد ،يا خالي كردن ه چند تايي كه بوسيله ضربه كنترل شروعچرخ -
 ")MULTI". (عمل ديگري متوقف مي شود

                                                 
1-Shear trap 



١٢ 
  

  .ديا چند تايي ضربه شروع ممكن است بوسيله فرمان شروع وسيله بالابر انجام شو/ براي چرخه هاي تكي و
  

 فشرده سازي نيمه اتوماتيك 2-2- 2- 5

  :شرح زير باشدخه متناوب به اند يك چرخه كنترل شده بوده يا چرفشرده سازي نيمه اتوماتيك مي تو
 و) شستي يا اهرمكنترل يعني (فعال شده  "انجام كاربراي  -نگهداشتن "چرخه كنترل شده بوسيله يك كنترل 

و بعد از آن وقتي كه شستي يا اهرم آزاد . از شروع تا اينكه تمام تله هاي برشي سپري گردد، نگه داشته مي شود
  . شود، چرخه بصورت اتوماتيك كامل مي شود

  .ميليمتر قبل از اولين تله برشي قطع مي شود 500متناوب بدون عمل ديگري اتوماتيك كار مي كند و چرخه 
براي مكانيزم فشرده سازي مورد   “براي انجام كار-نگهداشتن”يك كنترل  رشي تا انتهاي چرخهتله ب براي انجام
  .نياز است

  
  فشرده سازي دستي 2-3- 2- 5

يعني شستي  "انجام كاربراي  -نگهداشتن "در اين حالت مكانيزم فشرده سازي توسط كاربر بوسيله يك كنترل 
  .فرمان مي گيردفشرده سازي يا اهرم فرمان براي هر حركت 

  
  انتخاب حالت هاي فشرده سازي 2-4- 2- 5

-2-5تا  1- 2- 2-5مشخص شده در هاي هر كدام از حالت كه حالت عملياتي بتواند به انتخاب حالت موقعي است
  .تغيير كند 3- 2
  
  هاي سيستم تخليهها و حالتكنترل 3- 5

بارگيري از بغل ممكن است براي يك يا چند حالت عملياتي تخليه طراحي  خودروي جمع آوري زبالههر طرف 
  .شرح داده شده است 3-3-5و  2- 3- 5شود، همانطور كه در بندهاي 

  
  حالت تخليه اتوماتيك 3-1- 5

  .در تخليه ممنوع مي باشداتوماتيك حالت بستن و بازكردن 
  



١٣ 
  

  حالت تخليه نيمه اتوماتيك 3-2- 5
ميليمتر قبل از  500حداقل ( در اين حالت در تخليه به هر مرحله حركت چرخه تخليه به استثناي بستن نهايي 

  .وماتيك دست مي يابدبه طور ات “براي انجام كار-نگهداشتن”بوسيله فرمان وسيله كنترل ) وضعيت بسته
  
  حالت تخليه دستي 3-3- 5

  .در اين حالت در تخليه هر مرحله حركت چرخه تخليه را بوسيله يك فرمان جداگانه مخصوص انجام مي دهد
  
  هاي عملياتي وسيله بالابرها و حالتكنترل 4- 5

بار گيري از بغل ممكن است براي يك يا چند تا از حالت هاي عملياتي  خودروي جمع آوري زبالههر طرف 
  . شرح داده شده طراحي شده باشد 3-4-5تا  1-4-5وسيله بالابر كه در 

  
  حالت دستي بالابر  4-1- 5

     در اين حالت وسيله بالابر هر حركت را در طول چرخه خالي كردن بوسيله يك فرمان مخصوص با استفاده از يك       
  .انجام مي دهد “براي انجام كار-نگهداشتن”كنترل  

  
  حالت نيمه اتوماتيك بالابر  4-2- 5

يك  را بوسيلهچرخه خالي كردن ) دو حركت يا بيشتر در مرحله( در اين حالت وسيله بالابر هر مرحله از حركات 
  .انجام مي دهد “براي انجام كار- نگهداشتن”وسيله كنترل  فرمان با استفاده از

  
  حالت اتوماتيك بالابر 4-3- 5

  .دوسيله بالابر تمام مراحل چرخه خالي كردن را بوسيله يك فرمان انجام مي ده
  
  انتخاب حالت وسيله بالابر 4-4- 5

شده در بالا  دهداه يا از هر يك از حالت هاي نشان انتخاب حالت وقتي است كه حالت عملياتي بالابر تغيير كرد
  .تغيير كند  3- 4- 5تا  1- 4- 5
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  جدول و فهرست خطرات مهم     6
اين بند شامل تمام خطرات مهم و قابل توجه، مناطق خطر و حالت هاي خطرناك و حوادثي كه توسط اين 

و اند و بوسيله ارزيابي خطر براي اين نوع ماشين ها مشخص شده  داده مي شود، مي باشد، استاندارد پوشش
  )مراجعه شود 1به جدول . ( ملياتي كه براي از بين بردن يا كاهش خطر مورد نياز است را مشخص مي كندع
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  فهرست خطرات قابل توجه -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف 
 EN       استاندارد

1050:1996 

منطقه   خطر
  خطر

بند مرجع در اين   ناكخطروضعيت 
  استاندارد

1  1(1d) وسيله   سرعت از جرم و
  بالابر 

  2-1-4-7  سرعت زياد وسيله بالابر 

2  1(1e) 1-2-2-7  باز شدن غير منتظره در تخليه  در تخليه   تنش مكانيكي  

وسيله   له شدگي  1.1  3
  بالابر

 مخزنله شدن بين وسيله بالابر يا 
زباله و زمين در طول عمليات 

  پايين آوردن

-1-4-7و  7-4-1-1
2  

له شدگي و بدام  1.5 ,1.1  4
  افتادن

سيستم 
فشرده 
  سازي

له شدگي بوسيله مكانيزم فشرده 
 هاپرسازي بوسيله افتادن بداخل 

  در مدت عمليات

7-2-1 ،7-١-٣-٢ ،

٣-٢-٧، ٢- ٣-٢-٧ -
  ٢-٣- ٩- ٧و  ٣

له شدگي، جراحت   1.2 ,1.1  5
  برشي

مكانيزم 
فشرده 
  سازي

له شدگي يا جراحت برشي بين 
سازي و محفظه اش مكانيزم فشرده 

وقتي كه بدنه در حال جداشدن 
  است

  2-3-9-7و  7-2-4

له شدگي، جراحت   1.2 ,1.1  6
  برشي

له شدگي بين مكانيزم فشرده   بدنه ثابت
ازي و محفظه اش در طول جمع س

  بالهآوري ز

7-2-1  ،7 -2-3-1 ،
7-2-3-2 ،7-2-3-3 
 ،7-9-3-2  

له شدگي، جراحت  1.2 ,1.1  7
  برشي

سيستم 
  تخليه

له شدگي بين در تخليه و بدنه 
وقتي كه در تخليه در حال پايين 

  آمدن مي باشد

7-3-1-2  ،7-3-1-
-7و  7-3-1-4،  3

11-2  

سيستم   له شدگي 1.1  8
  تخليه

له شدگي بين در تخليه لولا شده 
ي كه در تخليه به تجانبي و بدنه وق

بوسيله ( طور غير عادي بسته شود 
  )باد

7-3-15  

شدگي، جراحت  له 1.2 ,1.1  9
  برشي

له شدگي يا جراحت برشي وقتي   بدنه ثابت
كه در دسترسي جانبي در هنگامي 
كه مكانيزم فشرده سازي در حال 

  كار است باز شود

7-11-4  

  
  



١٦ 
  

  )ادامه(فهرست خطرات قابل توجه  -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف استاندارد 
EN 1050: 1996 

منطقه   خطر
  خطر

بند مرجع در اين   وضعيت خطرناك
  استاندارد

له شدگي، جراحت  1.2 ,1.1  10
  برشي

له شدگي بين در تخليه و بدنه   در تخليه
وقتي كه در لولا شده جانبي در 

  حال باز شدن باشد

7-3-1-5  

له شدگي، تله  1.2 ,1.1  11
  افتادن

وسيله 
  بالابر

گير كردن عابر پياده به خصوص 
  كودكان

7-4-2-3 ،7-4-2-
4 ،7-4-2 -6 ،7-4-
2-7 ،7-9-4-4  

له شدگي، تله   1.5 ,1.1  12
  افتادن

وسيله 
  بالابر

له بالابر و يتله افتادن بين وس
بارگيري  خودروي جمع آوري زباله 

از بغل وقتي كه بازوي وسيله بالابر 
  در حال دوباره جمع شدن است

7-4-1-1 ،7-4-1-
3 ،7-9-4-4  

شدگي، تله  له 1.5 ,1.1  13
  افتادن

وسيله 
  بالابر 

له شدگي يا تله افتادن بين قطعات 
  وسيله بالابر

7-4-1-1 ،7-4-1-
3 ،7-4-2-5 ،7-9-
4-4  

له شدگي، تله  1.5 ,1.1  14
  افتادن

وسيله 
  بالابر

 مخزنله شدگي يا تله افتادن بين 
  زباله و وسيله بالابر 

7-4-1-2 ،7-4-2  

له شدگي، جراحت   1.5 ,1.2 ,1.1  15
برشي و به داخل 

  كشيده شدن

له شدگي يا جراحت برشي بوسيله   داخل بدنه
مكانيزم فشرده سازي يا صفحه 

  بيرون زن

7-11-3 ،7-11-4  

له شدگي، به    1.5 ,1.1  16
داخل كشيده 

  شدن

بدنه 
چرخشي 

  درام

  5-2-7  كشيده شدن بين بدنه و غلطكها

پاشش روغن    1.9  17
هيدروليك تحت 

  فشار بالا

وسيله 
بالابر و 

  كاربري

پرتاب روغن فشار بالا به علت 
شكستن يا پاره شدن شلنگ 

  روليكدهي

7-5  

تماس با سطوح  3.1  18
  داغ

  1-13-7  سوختگي  لوله اگزوز

 
 
  
  



١٧ 
  

  )ادامه(فهرست خطرات قابل توجه  -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف 
 ENاستاندارد 

1050: 1996  

بند مرجع در اين   وضعيت خطرناك  منطقه خطر  خطر
  استاندارد

 EN 1050در   19
 امشخص نشده ام

 EN ISOدر 

12100 

خودروي جمع   عدم اطلاع
 آوري زباله
  بارگيري از بغل 

، 1-2-4- 7، 3-3-7  عكس العمل هاي خطرناك كاربرها
7-9-2-3 ،7-9-3-
1 ،7-9-4-1 ،7-9-
  3-4-9-7و  4-2

 EN 1050در   20
مشخص نشده اما 

 EN ISOدر 

12100 

تغييرات بوسيله 
  كاربرها

مناطق پوشش 
داده شده قبلي 
براي خطرات 

  مكانيزم ها

مدار / تغييرات غير مجاز كنترل ها
  كنترل

7-9-4-4  

ايستگاه كاري   وضعيت نا سالم  8.1  21
داخل كابين 

  )صندلي(

  4-4-9-7  چرخش بيش از اندازه سر و بدن

منطقه عملياتي   روشنايي نا كافي 8.4  22
  وسيله بالابر

خطرات مختلف، يعني بوسيله 
 مخازنجابجايي غير مطمئن زباله، 

  و كنترل ها

7-10-12 -1  

خطاي انساني  8.6  23
  بدليل عدم اطلاع

خودروي جمع 
 آوري زباله
  بارگيري از بغل

العمل هاي ناكافي براي ردستو
، نگهداري و تعميرات و تعمليا

  تعويض

8-1،8-2 ،8-3  

طراحي ناكافي  8.7  24
  دستيكنترل هاي 

كنترل هاي 
  عملياتي

كاربرد همراه با حادثه كنترل ها، 
  اهرم ها يا جوي استيك ،سوييچ ها

7-4-1-3 ،7-7 ،7-
9-2-2 ،7 -9-3-1 ،
7-9-3-4  

طراحي ناكافي و  8.8  25
محل واحدهاي 

  نمايش چشمي

تمام قطعات در 
  حركت

حركت غير عادي بوسيله عملكرد 
  اشتباه فرمان كنترل

7-7 ،7-9-3-1 ،7-
9-3-4  

  
  
  
  
  
  



١٨ 
  

  )ادامه(فهرست خطرات قابل توجه  -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف 
 ENاستاندارد 

1050: 1996 

بند مرجع در اين   وضعيت خطرناك  منطقه خطر  خطر
  استاندارد

خرابي  10.1  26
هيدروليك و 

  سيستم كنترل

در تخليه در 
مدت تميز كردن 
لبه بستن بعد از 
بيرون راندن 

  زباله

كه  شكست و خرابي سيستمي
ن يا پايين آوردن در كنترل بالابرد

  عهده دارد تخليه را به

7-3-1-2 ،7-3-1-
-3-7و  7-3-1-4، 3
2  

تمام قطعات   باز سازي انرژي  10.2  27
  داراي حركت

شروع غير منتظره حركت ماشين 
ازي انرژي يعني بعد از بوسيله بازس
  يخرابي انرژ

7-4-1-3 ،7-9-3-
1 ،7-9-1-2 ،7-9-
3-3 ،7-10-6  

تاثيرات خارجي   10.3  28
روي تجهيزات 

  الكتريكي

تمام قطعات 
  داراي حركت

  2-10-7  حركات غير منتظره

خرابي مدار   14  29
  كنترل

تمام قطعات 
  ركتداراي ح

شروع غير عمدي حركت ماشين 
بوسيله انرژي باز سازي شده يعني 

  بعد از توقف غير منتظره موتور

7-9-1-2 ،7-9-1-
3 ،7-9-3-3 ،7 -

10-1-2 ،7-10 ،7  

خرابي مدار   14  30
  كنترل

تمام قطعات 
  داراي حركت

شروع غير عمدي يا خرابي توقف 
كارها به خاطر طراحي بد كنترل ها 

  يا مدار كنترل 

7-9-1-1 ،7-9-2-
1 ،7-9 -3 ،7-10-3 ،
7-10-4 ،7-10-5 ،
7-10-6 ،7-10-8 ،
7-10-9 ،7-10-10 ،
7-10-11 ،7-10-

12  

تمام قطعات   خطاها در بالابر  15  31
  داراي حركت

خرابي . حركات غير منتظره
  اتصالات

-7، 1-4-7ريال 7-1
6 ،7-9 ،7-10 ،  

خرابي شلنگ ها   16  32
  در طول عمليات

منطقه زير در 
  تخليه لولايي

سقوط آزاد در تخليه بالا رفته به 
( خاطر افت فشار روغن در شلنگ 

نشده اگر حفاظت هاي لازم انجام 
  )باشد

7-3-1-2  
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  )ادامه(فهرست خطرات قابل توجه  -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف 
 ENاستاندارد 

1050: 1996 

بند مر جع در اين   وضعيت خطرناك   منطقه خطر  خطر
  استاندارد

توقف در حين  16  33
  عمليات

بدنه قابل 
  تعويض

زيان ديدن بدنه قابل تعويض در 
بوسيله خرابي طول فشرد سازي 

  قفل هاي داخلي

7-6-2  

توقف عمليات در   16  34
  حين عمليات

يا / سقوط قطعات وسيله بالابر و   وسيله بالابر 
  زباله مخزن

7-4-1-2  

زباله بوسيله برخورد  مخزنسقوط   وسيله بالابر  سقوط اشياء  17  35
  با مكانيزم فشرده سازي

7-4-1-1  

ر خطاي طزباله به خا مخزنسقوط   زباله مخزن  ءسقوط اشيا 17  36
  انساني در كنترل وسيله بالابر 

7-4-2-1 ،7-4-2-
4 ،7-4-2-6  

سقوط قطعات  17  37
به خاطر طراحي 
  نامناسب قطعات

خودروي جمع سقوط زباله در كنار   وسيله بالابر
بار گيري از بغل به  آوري زباله

يا  هاپرخاطر طراحي نامناسب 
  حركت سينماتيكي وسيله بالابر 

7-4-1-1 ،7-4-1-2  

سقوط به خاطر   17  38
غير سازگاري، 
طراحي غلط 

  زباله مخزن

. وسيله بالابر
  زباله مخزن

زباله در كنار  مخزنسقوط زباله 
بارگيري  دروي جمع آوري زباله وخ

از بغل به خاطر موقعيتهاي زياد 
  زباله  مخزنگرفتن 

7-4-1-1 ،7-4-2-4  

سقوط به خاطر  17  39
بسته شدن 

  نامناسب بدنه

قابل  هبدن
  تعويض

زباله ها به خارج از بدن سقوط مي 
  كنند

7-6-1  

كج شدن بيش   18  40
  از حد

خودروي كج شدن بيش از حد   زباله جمع كن
به خاطر عدم  جمع آوري زباله

  ثبات

7-3-3 ،7-12  

كج شدن بيش   18  41
  از حد

بدنه قابل 
  تعويض

كج شدن بيش از حد بدنه قابل 
شرايط بد حمل ونقل تعويض تحت 

  و انبارش

7-6-4  
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  )ادامه(فهرست خطرات قابل توجه  -1جدول 
بند مربوطه در   رديف

پيوست الف 
 EN     استاندارد

1050: 1996 

بند مرجع در اين   وضعيت خطرناك  منطقه خطر  خطر
  استاندارد

حركت خودرو   20.3  42
بدون اينكه تمام 
قطعات در 

وضعيت 
  استراحت باشند 

برخورد با ديگر خودروها و يا عابر   وسيله بالابر 
بيرون  باز شوندههنگاميكه بازوي 

  .باشد

7-4-1-2  

جراحات وارده به كاربرها وقتي كه   ورودي كابين  سقوط كاربر ها  21.1  43
خودروي خارج كابين  در داخل يا

در حال حركت  جمع آوري زباله
  هستند

7-8-2  

كاري ايستگاه   نفوذ اشياء  21.4  44
داخل كابين يا 
صندلي داخل 

  بينكا

زباله هاي سخت و تيز بداخل 
بوسيله  فشار داده شوند كابين

  مكانيزم فشرده سازي

7-2-2-2  

قابليت ديد  21.5  45
  ناكافي

جراحت عابران و دوچرخه سواران   وسيله بالابر
مشاهده بوسيله عمليات بالابر بدون 
  منطقه كاري توسط كاربرها

7-9-4-4 ،7-9-4-5  

قابليت ديد  21.5  46
  ناكافي

ايستگاه كاري 
كابين و صندلي 

  كابين

موقع حركت در جريان ترافيك اگر 
صندلي راننده در سمت جدول كنار 

  خيابان قرار داشته باشد

7-9-4-6  

حركت غير  25.2  47
منتظره وسيله 

  بالابر

برخورد با ديگر خودروها يا عابران   وسيله بالابر
باز بوسيله بازشدن ناگهاني بازوي 

  شونده

7-4-2-1 ،7-4-2-
2 ،7-4-2-3  

حركت غير   27.1.4  48
 مخزنمنتظره 

  زباله

پايين آمدن غير منتظره وسيله   وسيله بالابر
زباله بخاطر  مخزنبالابر يا افتادن 

  خرابي منبع انرژي 

7-4-1-1 ،7-4-1-
2 ،7-5  

وسائل نگهداري   27.1.5  49
  نامناسب

زباله به اندازه كافي قوي نگه  مخزن  وسيله بالابر
  داشته نشده است

7-4-2-4 ،7-4-2-5  

وسايل نگهداري   27.1.5  50
  نامناسب

يمن روي ازباله به طور  مخزن  وسيله بالابر
  وسيله بالابر قفل نشده است

7-4-1-2  
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  الزامات ايمني  7
  كليات  7-1

به . عايت نمايدريا اقدامات ايمني اين بند را / بارگيري از بغل بايد الزامات ايمني و  آوري زبالهخودروي جمع 
 ENو استاندارد  EN ISO 12100-1بارگيري از بغل بايد بر طبق استاندارد  خودروي جمع آوري زبالهعلاوه، 

ISO 12100-2   آن خطراتي كه تحت پوشش ت مربوطه طراحي شود، اما نه براي خطرايا حذف كاهش براي
  .تمام سيستم ها و اجزاء بايد تعريف شده و طبق دستورالعمل سازنده نصب شوند. اين استاندارد نيستند

سازنده بايد يك ارزيابي خطر   EN 294 ،EN 349 ،EN 982 ،EN 60204-1براي كاربرد استانداردهاي 
  .نجام دهدا ،نيست براي هر الزام اضافي كه تحت پوشش اين استاندارد

  
  مكانيزم فشرده ساز 7-2
  ها براي مكانيزم فشرده سازكنترل 1- 7-2

بارگيري از بغل داراي يك كاربر مي باشد، چرخه اتوماتيك مكانيزم فشرده  خودروي جمع آوري زبالهوقتي كه 
  .ساز بايد با بودن كاربر در كابين قفل شود

  
  و مكانيزم فشرده ساز بدنه كاربرياثر متقابل  2- 7-2
  مكانيزم فشرده ساز در مقابل در تخليه  2-1- 7-2

طراحي بايد نيروهاي ديناميكي روي در تخليه را در نظر بگيرد، اتصالات بين در تخليه و بدنه و اتصالات بين 
  .نمايدمكانيزم فشرده ساز و بدنه بايد نيروهايي كه توسط مكانيزم فشرده ساز ايجاد مي شود را تحمل 

  
  قب كابينمحافظت ع 2-2- 7-2

با نظر  رانيروهاي ديناميكي و  بايد نوع فشرده ساز بدنه كاربرياخل طراحي مكانيزم فشرده ساز و مونتاژ آن در د
  .به محافظت مخصوص كابين، در نظر بگيرد

  .ساز سوراخ نمايندطراحي بايد طوري باشد كه زباله هاي تيز و سخت نتوانند بدنه را بوسيله مكانيزم فشرده 
  .اي حسگرديوار مسلح شده و استفاده از سپرهاستفاده از بوسيله انحراف زباله،  يعني،
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 بالابر ريل عرضيارتباط بين مكانيزم فشرده ساز و ارتفاع  3- 7-2

در بالاي سطحي كه ) شودمراجعه  19-4و  9- 4به بند ( براي بارگيري دستي  ريل عرضيارتفاع  3-1- 7-2
 2- به شكل الف. ( باشد mm 1200كمينه بايد ،بارگيري از بغل روي آن ايستاده است جمع آوري زباله خودروي

  )مراجعه شود
بايد نيمه اتوماتيك ) 2-1-2-4مطابق شرح داده شده در بند ( حالت فشرده سازي براي سيستم باز  3-2- 7-2

  .شرح داده شده است 3-2- 2- 5يا  2-2-2- 5يا دستي باشد همانطور كه د 
  
 2-به شكل الف(  بسته قابل تنظيم باشدراهنما مي تواند براي سيستم باز يا  وقتي كه صفحه 3-3- 7-2

قفل بايد  .قفل شود صفحه راهنما بايد براي جلوگيري از انجام چرخه اتوماتيك در سيستم باز  ،)مراجعه شود 
بوده و بايد حداقل  EN 954-1: 1996استاندارد  6.2.2و بند  EN 1088: 1995استاندارد  3.2طبق بند 

  .ايمني باشد 1يك قفل بدون محافظ بوده و حداقل دسته 
  
  بارگيري از بغل با بدنه قابل تعويض خودروي جمع آوري زباله 4- 7-2

وقتي كه بدنه به  و شود، نقل برداشته و يا براي حمل وده واند از مكانيزم فشرده ساز جدا شوقتي كه بدنه مي ت
 ENاستاندار د  1سيستم قفل بايد دسته . شودمكانيزم فشرده ساز قفل نيست مكانيزم فشرده ساز بايد قفل 

  .را رعايت نمايد  1996 :954-1
  
  چرخشي هبا بدن خودروي جمع آوري زباله 5- 7-2

  چرخشي يك پتانسيل تله له كردن و بريدن ايجاد مي كند، حفاظ هاي ثابت طبق استاندارد هدر جايي كه بدن

EN 953 بايد نصب شود.  
  
  سيستم تخليه 7-3
  در تخليه 1- 7-3
وقتي كه مكانيزم قفل كردن و بازكردن براي در تخليه كه دستي مي باشد نصب شده باشد، وسيله  1-1- 7-3

  .)مراجعه شود  EN 953به استاندارد . ( كنترل بايد از در تخليه در يك فاصله كافي قرار گرفته باشد
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وليكي داراي شلنگ ضد وقتي كه در تخليه به صورت هيدروليكي بالا مي رود، بايد با شير هاي هيدر 1-2- 7-3
هز شده مج ،انفجاري كه مستقيماً به سيلندرهاي بالابر نصب شده به منظور جلوگيري از بسته شدن غير عادي در

وقتي كه در . وسيله ديگري بالا مي رود، يك حفاظت معادل سرعت بالا بايد تهيه شود وقتي كه در تخليه با. باشد
  .انجام شود “براي انجام كار-نگهداشتن”د بوسيله كنترل تخليه بالا برده مي شود، اين كار باي

دستي كه در جايي كه  دو  “براي انجام كار-نگهداشتن”پايين آمدن در تخليه بايد بوسيله كنترل  1-3- 7-3
- نگهداشتن”يك سري كنترل هاي اضافي . كاربر ديد مستقيم نسبت به گوشه هاي بسته شدن دارد قرار گيرد

اين كنترل بايد طوري . براي بستن و باز كردن در تخليه ممكن است در كابين نصب شود  “براي انجام كار
  .طراحي شود كه از عمل غير عمدي اجتناب شود

 EN 60204-1وقتي كه بيشتر از يك ايستگاه كنترل مي تواند استفاده شود، كنترل هاي قفل طبق استاندار د 
  .ثانيه طول بكشد 20ليه نبايد كمتر از كل زمان بستن در تخ. بايد به كار گرفته شود

بين ته  mm1000ه طور كامل ببندد، و يك كمينه فاصله بكنترل هاي كابين نبايد قادر باشد كه در تخليه را 
  .گوشه در تخليه و بدنه بايد وجود داشته باشد

قرار دارد امكان پذير دستي كه در خارج وعقب  دو “براي انجام كار- نگهداشتن”بستن نهايي تنها بوسيله كنترل 
  .)مراجعه شود 5-10- 7به علاوه به بند . ( باشد

  
و تعميرات و تميز كردن  يدر تخليه يا بدنه كج شونده در مدت نگهداراز افتادن و بستن غير عمدي  1-4- 7-3

 اين وسيله بايد در موقعيت مناسب به صورت ماندگار. جلوگيري شودبايد به وسيله محافظ مكانيكي مخصوص 
  .نصب شده و قادر باشد كه وزن كامل در تخليه يا بدنه و نيروهاي هيدروليكي ممكن را تحمل كند

  
در فراهم  انيكي مطمئن بايد براي باز نگهداشتنوقتي كه در تخليه لولا شده باشد، وسيله هاي مك 1-5- 7-3
  .دشو
  
  بدنه تخليه 2- 7-3

  .باشد ايستگاه كاري بايد در خارج از محل خالي كردن زباله
اه كاري در تخليه بوسيله ، مكانيزم فشرده سازي مي تواند از ايستگهاپربراي خالي كردن مكانيزم فشرده سازي و 

شده يا  كاملا باز بدنه كاملا كج شده يا صفحه بيرون ران تنها وقتي كه "انجام كاربراي  -نگهداشتن "كنترل يك 
  .ل شودبراي تخليه، فعا قبل از استارت صفحه بيرون ران
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  و بدنه بالارفته در تخليهدهنده هشدار  3- 7-3
ه يا در اينكه راننده را مطلع سازد كه بدندهنده صوتي يا چشمي در كابين بايد فعال شود تا  ، يك هشداركمينه

  .تخليه در وضعيت غير ايمن براي جابجايي قرار گرفته است
بارگيري از بغل روشن  خودروي جمع آوري زباله، وقتيكه موتور ير فعال كردن اين هشدار دهندهن غامكانبايد 
  .اتوماتيك غير فعال شود د، بايد بصورتميياش ONو وقتي كه وضعيت سوييچ وجود داشته باشد است 

  
  وسيله بالابر 7-4
  الزامات عمومي 7-4-1
  الزامات عمومي طراحي 1- 7-4-1

 و يا EN 349ي، بايد بوسيله طراحي طبق استاندارد هر يك از خطرات جراحتي برشي و خرد كردن و له شدگ
  .به حداقل برسد EN 953حفاظت كردن مناسب طبق استاندارد 

 خودروي جمع آوري زبالهسيله بالابر و سطحي كه لبه وترين پايينبراي جلوگيري از جراحت پاها، فاصله بين 
 mm 200كه شامل يك ارتفاع جدول معمولي  mm 320 ل روي آن ايستاده است، بايد كمينهبارگيري از بغ

  )مراجعه شود 1- شكل الف 3شماره به ( . است، باشد
 مثلاً قرار گرفتن وسيله بالابر بر روي زمين،  وسيله بالابر نسبت به سطح زمين مورد نياز باشد، ترحركت پايين اگر

كه در وضعيت كاملا  “براي انجام كار- نگهداشتن”بين زمين افقي بايد بوسيله يك كنترل  mm120فاصله 
  .مشخص قرار گرفته است كنترل شود

زباله  مخزنحجم و وسيله بالابر بايد طوري طراحي شود كه بزرگترين  و عملكرد مكانيزم فشرده سازي هاپرحجم 
  .در نظر گرفته شود هاپربه منظور اجتناب از به خارج افتادن زباله از 

مكانيزم فشرده سازي خالي مي شود و وسيله بالابر عمليات انجام مي دهد، طراحي بايد  توسط هاپروقتي كه 
  .ننمايند زباله و مكانيزم فشرد سازي با هم برخورد مخزنطوري باشد كه 

شير هاي هيدروليكي كه ( وسيله بالابر هيدرو ليكي بايد با وسايل ايمني براي محافظت شلنگ هاي انفجاري 
وسايل ديگر براي پايين آمدن غير عمدي تجهيز شده ه يا ب )روي سيلندرهاي بالابر نصب شده است مستقيماً

  .اين وسايل بايد مستقيماً روي بازوي بالابر نصب شده باشد. باشد
  
  :دنآورده نمايل بالابر بايد الزامات زير را بروساي 2- 7-4-1

 .طراحي شده باشد 8بند  "فادهاطلاعات براي است" هاي زباله مشخص شده در  مخزنبراي  -
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بار آزمون ديناميكي بايد . زباله مشخص شده طراحي شده باشد مخزنبراي بيشينه جرم مجاز بالابردن  -
 .برابر بيشينه جرم مجاز باشد 1/1

 .با وسيله اي تجهيز شده باشد كه از بالا بردن جرم بيشينه مجاز جلوگيري نمايد -

زباله در محل وسيله  مخزنزباله را دقيقاً در محل تعيين شده  مخزنبا وسيله اي مجهز شده باشد كه  -
 .بالابر قرار دهد

 30زباله به  مخزنزباله را در وضعيت بالا بردن قبل از اينكه  مخزنبا وسيله اي مجهز شده باشد كه  -
فق از سطح ا mm 2000درجه از وضعيت عمودي برسد و كج شود، يا قبل از اينكه ارتفاع نقطه گرفتن 

زباله را  مخزنبار گيري از بغل ايستاده است برسد،  خودروي جمع آوري زبالهنسبت به جايي كه 
در حالت بالابر اتوماتيك اين وسيله همچنين بايد اطمينان دهد كه . اتوماتيك قفل كند و قفل نگه دارد

 .زباله مشخص شده در تمام وضعيت قفل مي باشد مخزن

با احتساب يك  mm400  )mm600ر وضعيت قفل تا زمانيكه كه بالاتر از زباله مشخص شده بايد د مخزن
قرار دارد، باقي  بارگيري از بغل ايستاده است خودروي جمع آوري زبالهاز سطحي كه )  mm200ارتفاع جدول  

كتريكي، هر خرابي در انرژي هاي ال. حتي اگر انرژي هاي الكتريكي، هيدروليكي يا پنوماتيكي از كار بيفتد بماند،
  .زباله از حالت قفل گردد مخزنروليكي يا پنوماتيكي نبايد باعث آزاد شدن دهي
براي  m/s5/2زباله مشخص شده نبايد از  مخازنبيشينه سرعت جانبي هر قطعه قابل دسترس وسايل بالابر با  

، در طول حركت l2500ظرفيت بيشتر از  براي مخازن زباله با m/s5/1و  l2500ظرفيت كمتر از  مخازن زباله با
از سطحي كه ) جدولmm200شامل يك ارتفاع (  mm2700اين الزام تا يك ارتفاع . به پايين بيشتر باشد

  .بارگيري از بغل روي آن ايستاده است، اعمال مي شودخودروي جمع آوري زباله
زباله  ضعيت مربوطه مخازنكار بوسيله طرح ومقرراتي براي اطمينان از اينكه زباله نريزد بايد وضع شود كه اين 

  .در مدت تخليه كردن انجام مي شود هاپرمشخص شده با 
  
  وسايل بالابركنترل عملكرد  4-1-3- 7

  :بايد سازگار با تاثيرشان و براي كاربر خوشايند و مساعد باشد، براي نمونهبالابر عملكرد كنترل وسايل 
  براي وسايل بالابر عمل كننده بوسيله شستي

 معادل بالابردن شستي بالايي -

 پاييني معادل پايين آوردن باشد شستي -

  :د اهرم بايد سازگار با حركت آن باشدرو براي كنترل وسايل بالابر كه اهرمي مي باشند، جهت عملك
 كشيدن معادل بالابردن  -
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 فشار دادن معادل پايين آوردن باشد -

مشخص ، اهرم يا سوييچ چرخشي بايد بطور شفاف بوسيله يك علامت برجسته يهت حركت بوسيله يك شستج
 .باشد

 ، تعويض قطعه،تنگهداري و تعميرا انتخاب كننده حالت براي ه حالت دستي با يكبوسايل كنترل ممكن است 
بالابردن يا  تغيير حالت نبايد باعث شود كه عمليات. تنظيم دوباره يا بازيابي ايستگاههاي كاري تغيير حالت دهد

در هر حال، عملياتي كه مي تواند مخزن زباله بالارفته را آزاد نمايد، فقط در پايين ترين . كج شدن شروع شود
  .سطح بالابر امكان داشته باشد

  .داشته باشدنياز بايد به يك فرمان جديد ، حالت اتوماتيك يا نيمه اتوماتيك وسيله بالابر در براي روشن شدن
بار گيري از بغل با بيشتر از يك وسيله بالابر تجهيز شده باشد، نبايد اين  خودروي جمع آوري زبالهوقتي كه 

  . براي استفاده همزمان وسايل بالابر مشابه وجود داشته باشد رامكان براي يك كارب
وي جمع آوري خودرزباله خارج از ابعاد  مخزنيا / اگر وسيله بالابر در وضعيتي است كه بعضي از قطعات آن و 

  .بارگيري از بغل قرار گيرد، هر گونه امكان سفر و حركت از خودرو بايد گرفته شودزباله
اگر وسيله بالابر از داخل كابين و خارج كابين مي تواند فعال شود، يك سوييچ انتخاب در كابين به منظور 

  .شود اطمينان از اينكه فقط يك وسيله فعال سازي قابل عمليات است بايد فراهم
  
  وسايل بالابر يا  گرفتن/ و  دنش ، جمعالزامات اضافي براي باز شدن 7-4-2
بارگيري از بغل در حال حركت مي باشند، وسيله بالابر نبايد  خودروي جمع آوري زبالهوقتي كه   1- 7-4-2

كه اين قفل بوسيله ثقل، پنوماتيكي، هيدروليكي و يا ( قادر به انجام كاري باشد و بوسيله يك قفل مكانيكي 
يا بوسيله قفل هيدروليكي در موقعيت و بايد از عدم حركت آن اطمينان حاصل شود ) الكتريكي فعال مي شود

  .)مراجعه شود 3- 2-4-6به بند ( ر عادي قفل شود حت خودش در مقابل هر گونه حركت غياسترا
بايد با يك وسيله قفل كردن وقتي كه  باز شوندهيا بازوهاي / و   1زباله مخزنوسيله گرفتن  2- 7-4-2

  .بارگيري از بغل در حال حركت است قفل شود خودروهاي جمع آوري زباله 
. قابل پذيرش استك شير ايمني مستقيماً به سيلندر قفل كننده  نصب شده باشد اگر ييك قفل هيدروليكي 

را  باز شوندهشير ايمني بايد يك بار معادل دو برابر نيروي بستن مشخص شده يا بيشينه بار مشخص شده بازوي 
  .تحمل نمايد

 اله زبودروي جمع آوري خاگر وسيله بالابر در وضعيتي است كه بعضي از قطعات آن خارج از ابعاد  3- 7-4-2
خودروي اين . در كابين وجود داشته باشد) قرمز با نور(بارگيري از بغل قرار دارد، بايد يك هشدار دهنده چشمي 

  )حركت تثبيت موقعيت( حركت كند  km/h6بارگيري از بغل نبايد قادر باشد تا سريعتر از  جمع آوري زباله
                                                 

1-Clamp 
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جداگانه كنترل  “براي انجام كار-نگهداشتن”يد بوسيله يك كنترل با زباله فقط مخزنوسيله گرفتن  4- 7-4-2
  .در حالت كاهش انرژي اين وسيله نبايد باز شده و بار را آزاد نمايد. شود

زباله بايد براي نگهداري در حالت معمولي در مدت چرخه نگهداري به اندازه  مخزننيروي گرفتن  5- 7-4-2
  .انجام شود 2-1-4- 7بند  آزمون ديناميكي بايد طبق. كافي باشد

در يا  مخزنبايد بين فك هاي گيره در مرحله بالابردن  EN 349يك فاصله ايمني مطابق استاندارد  6- 7-4-2
يعني در ( اگر بستن كامل گيره مورد نياز است  .وجود ندارد حفظ شود مخزنحالت دستي يعني وقتي كه 

ريك عمدي با نظارت دائمي ا گرفتن فقط بايد با تح، شروع حركت بستن ي)كوچك مخزنوضعيت استراحت يا 
  .كاربر امكان پذير باشد

  .برگردد پايين ترين سطحزباله به  مخزنباز كردن گيره فقط وقتي ممكن باشد كه  7- 7-4-2
  
  سيستم هيدروليك 7-5

در . دنمعادل دو برابر فشار كاري طراحي شو يفشار بايد برايهاي هيدروليك، لوله ها و اتصالات تمام شلنگ
اشخاصي در ايستگاه كاري قرار دارند، بايد در مقابل پاشش روغن از شلنگ خودرو  mm500جاييكه در محدوده 

وري باشد كه كاملاً از برخورد با محافظت بايد ط. ندمحافظت گرد ،حادثه شده ها كه ممكن است ناگهاني دچار
  .سير روغن منحرف گردداشخاص جلوگيري شده و م

  .را رعايت نمايد   EN 982سيستم هيدروليك بايد الزامات استاندارد 
  
  سيستم بدنه قابل تعويض 7-6
ته حمل ونقل بعدي بطور ايمن قرار داشزباله بايد در داخل بدنه در طول جداسازي بدنه و در مرحله  7-6-1

  .باشد
يا بين بدنه و شاسي، بايد طوري طراحي شود كه با / بدنه و تم قفل بين مكانيزم فشرده سازي و سسي 7-6-2
آزاد سازي قفل تنها بايد بوسيله يك عمل عمدي . بتواند تحمل نمايد ،نظر گرفتن بيشينه تنش ديناميكي در

 .انجام پذير باشد

عويض در طول دمونتاژ بدنه بايد با احتساب تمام نيروهاي ديناميكي بدنه قابل تمونتاژ و مكانيزم هاي  7-6-3
  .شود طراحيمونتاژ يا دمونتاژ آن روي شاسي 

اين . بدنه بايد با سيستم جابجايي مشخص شده در تمام وضعيت هاي جابجايي و انبارش سازگار باشد 6-4- 7
  .استاندارد درج شود 8بند  "اطلاعات براي استفاده"وضعيت ها بايد در 
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بوده و در وضعيتي قرار   “براي انجام كار-نگهداشتن”از نوع بايد دمونتاژ  براي مونتاژ ومورد نياز كنترل  7-6-5
  .گيرد كه در ديد عملياتي كاربر باشد

   .شود بيان "اطلاعات براي استفاده " ساز بايد در  هيا با سيستم فشرد /قفل روي شاسي و 
بدنه را كاملاً مونتاژ  باشدنترل مي شود، اين عمليات نبايد قادر در حالتي كه عمليات از داخل كابين ك 7-6-6

. بين لبه بدنه قابل تعويض و مكانيزم فشرده ساز وجود داشته باشد mm1000كرده و بايد يك فاصله كمينه 
يد كاملاً شفاف انتهاي فاصله دستي با يك د دو “براي انجام كار-نگهداشتن”مونتاژ نهايي تنها بوسيله يك كنترل 

  .انجام شودبايد  تله برشي
نسبت به از داخل كابين توسط كاربر كنترل مي شود، بايد يك ديد شفاف  ت مونتاژ و دمونتاژاگر عمليا 7-6-7

كه در تمام  CCTVاين ديد شفاف بايد با يك سيستم . قسمت عقب شاسي و منطقه انبارش وجود داشته باشد
  .انجام شود 6-6- 7بسته شدن نهايي بايد طبق . فراهم شود )بدون امكان خاموش شدن (عمليات فعال بوده 

نبايد امكان استفاده . وقتي كه يك ريموت كنترل به كار برده مي شود بايد يك ريموت سيمي باشد 7-6-8
اجازه دهد از منطقه  رريموت كنترل بايد به اندازه كافي بلند باشد كه به كارب. ريموت كنترل از داخل كابين باشد

 “براي انجام كار-نگهداشتن”فقط بايد بوسيله كنترل  mm1000بسته شدن نهايي فاصله . كنترل نمايد مطمئن
  .امكان داشته باشد تله برشيانتهاي فاصله نسبت به دستي با يك ديد شفاف  دو
  
   نمادهاي ترسيمي 7-7
ند بوسيله نمادهاي نك مل ميد و يا عناجزاء عملياتي زير بايد مطابق عمل و جهتي كه انجام مي ده 1- 7-7

و   ماد ترسيميتمام اجزاء عملياتي بايد با يك ن). 2مثالهاي نشان داده شده در جدول . ( دنمشخص گرد ترسيمي
  .شوند يا شرح مناسب تعريف
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  بارگيري ازبغل خودروي جمع آوري زبالهسوار شدن و ايستادن كاربرها بر روي  7-8
   بدنه كاربري 1- 7-8

 بدنه كاربريوي هر طرف ايستادن ربه عنوان دستگيره يا پا گيره براي رفتگي يا برجستگي كه نبايد هيچگونه فرو
  .وجود داشته باشد استفاده شود،

  
  كابين 2- 7-8

 بوده تا كاربرها قادر باشند، هر طرفي بارگيري از بغل بايد به يك كابين مجهز وري زبالهخودروي جمع آهر طرف 
  .گيري از بغل را به منظور سوار شدن غير از داخل كابين اصلي استفاده نماينده بارزبالخودروي جمع اوري از 

بارگيري از بغل در حركت است محافظت  خودروي جمع آوري زبالهكه موقعي و پرت شدن كاربرها بايد از افتادن
گيري از خودروي جمع آوري زباله باركه در اثر شتاب و يا كاهش ناگهاني شتاب هايي همچنين از جراحت . شوند

  .بغل پيش مي آيد محافظت شوند
 بار گيري از بغل در حركت است بسته خودروي جمع آوري زبالهاگر در اتوماتيك نصب شده است، بايد وقتيكه 

  .هاي اتوماتيك بسته هستندت سفري فقط وقتي ممكن باشد كه درحرك. بماند
  
  سيستم هاي كنترل 7-9
  الزامات عمومي براي مدارهاي ايمني 1- 7-9
قطعات ايمني كنترل ها بايد از دسته ها و طبقات مشتق شده از آناليز خطر طبق تعريف استاندارد  1-1- 7-9

EN 954-1 تعيين شوند، يعني:  
مكانيزم فشرده سازي  وسيله بالابر،: مثل  ايجاد كننده خطر بيشتربراي حركات : 2دسته حداقل  -

 بارگيري مي شود و بدنه قابل تعويض موقعيكه دستي

  “براي انجام كار-نگهداشتن”براي كنترل هاي : 1حداقل دسته  -
  .براي هر منطقه خطر دسته هاي ايمني مربوطه بايد تعيين شود

  
 ايجاد كننده خطر بيشتركند، حركات يا هيدروليكي كاهش پيدا مي يدر حالتي كه انرژي الكتريك 1-2- 7-9

 :EN 60204-1استاندارد  7.5به بند  . ( تيك روشن شوندشده و نبايد دوباره به صورت اتومابايد متوقف 

  )مراجعه شود 1997
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تيك دوباره ر متوقف شوند، نبايد بصورت اتومابيا وسيله بالا/ به هر دليل كه مكانيزم فشرده ساز و  1-3- 7-9
  .روشن شوند

  
  وسايل توقف اضطراري 2- 7-9
 :EN 60204-1استاندارد   9.2.2طبق بند 1وسايل توقف اضطراري بايد داراي دسته صفر يا  2-1- 7-9

  .باشد  EN 418و   1997
  
  :وسايل توقف اضطراري بايد 2-2- 7-9

 a 1-به شكل اف( اما خارج از منطقه كاري  ،كناري قرار گيرد –طرف تجهيزات بارگيري  در كابين و دو -
 )مراحعه شود 1b- و الف

 را متوقف كند بدنه كاربريهر حركت  -

 در جايي نصب شود كه داراي ديد كافي توسط كاربر باشد -

 به استثناي سوييچ امداد و نجات - دام ديگر كنترل هاي عملكردي غالب باشمبر ت -

 .طراحي شده باشد EN 60204-1استاندارد  10.7ق بند طب -

 .به خط صفر يا نول شاسي متصل نشده باشد -

 

يك سيگنال صوتي غير قابل اشتباه بايد در كابين وقتي كه سوييچ اضطراري فعال مي شود، شنيده  2-3- 7-9
  .شود

  
  وسيله و مدارهاي كنترل 3- 7-9
  كليات 3-1- 7-9

  :تمام وسايل كنترل بايد
 قابل تطبيق باشند EN 894-3تا  EN 894-1با الزامات ارگونومي كاربرها طبق استاندارد  -

 ر گرفته كه شفاف و ماندگار مشخص باشنددر جايي و طوري قرا -

 در جايي قرار گيرد كه در فضاي ديد كاربر باشد -

 در جايي نصب شود كه يك ديد شفاف و خوب در فضاي كاري داشته باشد -
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 اضطراري و كنترل هاي امداد اين الزام در مورد شستي( فظت شود عمدي محايرغد ردر مقابل كارب -
 )كاربرد ندارد

 وقتي كاربر دستكش به دست دارد اين وسايل قابل استفاده باشند -

استاندارد  10.2.2همچنين به بند ( باشد  2مطابق جدول  ن ها بايد بوسيله نمادهاي ترسيميعلامت گذاري آ
EN 60204-1: 1997  مراجعه شود(.  

  
  كنترل امداد و نجات 3-2- 7-9

 يك كنترل امداد و نجات مخصوص براي) مراجعه شود2 -و شكل الف 2-1-2- 5به بند ( در حالت سيستم باز 
گير كرده است، بايد فراهم شود و همچنين بايد در  هاپرم فشرده سازي و آزاد كردن هر شخصي كه بين مكانيز

به محض عملكرد اين كنترل فاصله بين مكانيزم فشرده سازي و . دارد نصب شودكه ديد خوبي  هاپرجايي از 
امداد و نجات بايد بر تمام كنترل هاي ديگر كه شامل كنترل اضطراري نيز  مكنترل سيست. بايد افزايش يابد هاپر

  .مي شود غالب باشد
  .ره فشرده سازي بايد تنظيم مجدد شودبوده و قبل از شروع دوبا “براي انجام كار- نگهداشتن”كنترل بايد از نوع 

  
  سوييچ اصلي 3-3- 7-9

، وسيله بالابر و عمل سيستم تخليه يك سوييچ اصلي جداگانه بايد در كابين تعبيه براي مكانيزم فشرده سازي
وقف را مت بدنه كاربريبه ) پنوماتيكي  الكتريكي، هيدروليكي و( اين سوييچ بايد فوراً تمام منابع انرژي . شود

ل هاي مرتبط سيگنال هاي هشدار و سيگنا. ف كندرا متوق بدنه كاربريكرده و همچنين تمام حركات اجزاء 
. ( يچ روشن مي شود به صورت اتوماتيك روشن شوديهيچ عملي نبايد موقعيكه سو. ايمني نبايد خاموش شوند

يچ يتم هاي الكتريكي سودر حالت سيس) مراجعه شود EN 60204-1: 1997استاندارد  7.5همچنين بند 
  .درعايت نماي را  EN 60204-1: 1997استاندارد  5.3.3اصلي بايد الزامات بند 

  
  خاب حالتتعملكرد كنترل ان 3-4- 7-9

تگاه هاي كاري و ساياز شفاف مناسب  دداراي دي ي كه يك كنترل دستي براي انتخاب حالت ها بايد در موقعيت
  .حالت بالابر انتخاب شده بايد به راننده و كاربر داده شود علامت. است، نصب شود مناطق قابل رويت ديگر

بدون  بدنه كاربريحركت هر قسمت  باعثانتخاب كردن يك حالت عملياتي بوسيله كنترل انتخاب حالت نبايد 
  .يت نمايدرا رعا  EN 60204-1استاندارد  9.2.3انتخاب كننده حالت بايد الزامات بند . فرمان ديگر شود
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  كنترل هاي الكترونيكي 3-5- 7-9
  .براي كنترل هاي الكترونيكي بايد رعايت شود EN 954-1اصول كلي و الزامات استاندارد 

  
  پايش و هشدار  4- 7-9
يچ روشن است فعال باشند و نبايد توسط كليد ديگري يسيگنال هاي هشدار بايد تا زمانيكه سو 1- 4- 7-9

اين سيگنال ها بايد صوتي، سريع، متناوب و . سطح صداي سيگنال هشدار نبايد قابل تنظيم باشد. دنخاموش شو
  .باشند EN 457طبق استاندارد و در كابين شنيده شود 

   
) دنده عقب( يك وسيله هشدار دهنده صوتي بايد براي مشخص كردن حالت حركت معكوس  2- 4- 7-9

  .فراهم شودخودروي جمع آوري زباله
نگشته به حالت و وضعيت اوليه خودشان برهايي از وسيله بالابر و يا بدنه قابل تعويض  اگر قسمت 3- 4- 7-9

نشان مي دهد كه اجزاء به حالت اوليه و استراحتشان بر  د بوسيله يك هشدار دهنده چشمي كهاند، راننده باي
  .نگشته اند، متوجه شود

 a 1-به شكل هاي الف. ( بيندكاري را ب قادر باشد كه تمام فضاي بايد ر، كارببراي انواع وسيله بالابر 4- 4- 7-9
اگر وسيله بالابر از داخل كابين مي تواند فعال شود، كاربر بايد يك ديد كامل و ماندگار ). مراجعه شود b 2-و الف

طريق آينه، ديد مستقيم، از : ثالبراي م( بالاتر از سطح زمين داشته باشد  mm2500نسبت به منطقه كاري تا 
  )مشخص شده است b 1-ن چنان كه در شكل الفآ

بارگيري از بغل با وسيله بالابر كه از داخل كابين كنترل مي شود بايد به يك  ي جمع آوري زبالههاودروختمام 
CCTV ده محدود نشده و درجايي مثل نصب شده باشد كه ديد مستقيم رانن ينمايشگر بايد طور. مجهز باشد
  .نصب شودينه ها محل آ

، بايد با موارد داراي بازوي باز شونده كه وسايل بالابر ييخودروهابراي هشدار دادن به كاربرها، تمام  5- 4- 7-9
  :زير مجهز شده باشند

مطابق مقررات  باز شوندهروي كناره هاي عقب و جلوي بازوي ( نوارهاي هشدار دهنده داراي بازتاب  -
 )ترافيك جاده اي

كه از همه  باز شوندهروي بازوي )  ناراحت نكند كه چشم راننده را( ك زن يك چراغ نارنجي چشم -
 جهات قابل ديدن باشد

در خودرو كه وسيله بالابر  يك چراغ فلش دار روي عقب خودرو در ارتفاع لبه پاييني بدنه در كناره هاي -
 ان نصب است بر روي
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آوري عقب بغل خودروي جمعسمت بايد روي ) 3- طبق شكل الف(تابي باز يك علامت هشدار دهنده -
 .زباله نصب شود

د كنبارگيري از بغل عمل مي زبالهخودروي جمع اوري لامپ هاي هشدار دهنده وقتي وسيله بالابر خارج از ابعاد 
 .بايد فعال شود

 يدراننده با) براي حالت طبيعي جريان ترافيك( وقتيكه صندلي راننده در سمت پياده رو قرار دارد  6- 4- 7-9
به شكل . ( هز شده باشدخارج از يك رديف خودروهاي پارك شده مج يبه جلورو  با آينه هاي داراي ديد خوب

  .)مراجعه شود b 1- الف
  
  اجزاء الكتريكي 7-10
  كليات 7-10-1
 12.4د و بايد الزامات بند ن، سوييچ ها و ترمينال ها نبايد در داخل كابين نصب شوجعبه هاي كنترل 7-10-1-1

را  65IPگريد حفاظت  ند كه كمينهرا رعايت نموده و طوري طراحي شو  EN 60204-1: 1997استاندارد 
 ENاستاندارد  10.1.3همچنين به بند ( ندنرا رعايت ك ،1386سال : 2868ملي ايران به شماره  طبق استاندارد

  ).مراجعه شود  1997 :60204-1
. نظر قرار گيرد مل شستشو با جت آب داغ بايد در طراحي مدشرايط سخت و دشوار براي اجزاء الكتريكي شا

  .بيايد "اطلاعات براي استفاده " روش شستشو بايد در 
هاي ايمني غير عملياتي يا وسايل مشابه بوسيله استفاده از نبايد امكان باي پس يا انجام كار سوييچ 7-10-1-2

 “براي انجام كار- نگهداشتن”اين الزام همچنين بايد جزء مشخصات وسيله كنترل . ابزار ساده وجود داشته باشد
  .مجدد فشرده سازي شود براي شروع

  
  ) EMC(سازگاري الكترومغناطيسي  7-10-2

 بارگيري از بغل خودروي جمع آوري زبالهز ميدان هاي الكترو مغناطيسي اانتشارات اينكه براي بررسي بايد 
 ي عمليات آن تاثير نامطلوب ندارد، محدوده قابل پذيرش انتشارات را دارا بوده و ميدان هاي مغناطيسي رو

  .بايد به كار برده شود EN 13309روش آزمون شرح داده شده در استاندارد . آزمون انجام شود
  
  نترل هاي بدون سيمك 7-10-3
استاندارد                  9.2.7متوقف كردن، بايد الزامات بند كنترل كنترل هاي بدون سيم، شامل وسيله  7-10-3-1

EN 60204-1: 1997  را رعايت نمايد.  
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  9.2.7بيشتر از يك كنترل بدون سيم براي هر حركت كنترل شده طراحي نشود، بطوريكه بند  7-10-3-2
  .اعمال شود EN 60204-1: 1997رد استاندا

  
  قفل هاي ايمني مر بوطه 7-10-4

  .را رعايت نمايد EN60204-1: 1997استاندارد   9.3قفل هاي ايمني مربوطه بايد الزامات بند 
  
  كنترل هاي دو دستي 7-10-5

  4بند  Iو يا نوع  EN 60204-1: 1997استاندارد   9.2.5.7بند  IIكنترل هاي دودستي بايد حداقل نوع 
  .مطابقت داشته باشد EN 574استاندارد 

  
  حفاظت اضافه باري و اضافه جريان 7-10-6

تمام مدارهاي اصلي، مدارهاي كنترل و مدارهاي اطلاعاتي چشمي بايد در مقابل اضافه باري و مدار كوتاه  طبق 
  .دنمحافظت شو EN 60204-1: 1997استاندارد  7.3و  7.2بند  

  
  قطع انرژي 7-10-7

  .بايد رعايت گردد  EN 60204-1: 1997استاندارد   9.4.3.2در حالت قطع جريان الزامات بند 
  
  حسگرهاي موقعيت 7-10-8

تعيين كننده نزديك شدن دو  سوييچ هاي محدود كننده، سوييچ هاي: حسگرهاي مربوط به وضعيت ايمني، مثل
 :EN 60204-1استاندارد   10.1.4يا سوييچ هاي تثبيت موقعيت بايد الزامات بند  شيي بدون تماس با اشياء

  .را رعايت نمايد1997
  
  كنترل هاي منطقي قابل برنامه ريزي 7-10-9

  .طراحي شوند EN 60204-1: 1997استاندارد  11.3كنترل هاي منطقي قابل برنامه ريزي بايد طبق بند 
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  سيميترمينال ها و اتصالات  7-10-10
هايي كه در مدت ها و لرزشمقابل شوك ها و اجزاء بايد قادر باشند كه دراتصالات سيمي ترمينال 1- 7-10-10

 14.1.1و همچنين بند . مقاومت كنند ،بارگيري از بغل پيش مي آيد خودروي جمع آوري زبالهاستفاده از 
  .را رعايت نمايند  EN 60204-1استاندارد 

بيشتر از يك سيم نبايد به يك اتصال . ترمينال هاي سيم كشي بايد در داخل جعبه ها نصب شوند 2- 7-10-10
  .وصل شود مگر اينكه نقطه اتصال براي چند سيم طراحي شده باشد

  .دنباش گذاري ماندگارداراي علامتترمينال ها بايد طبق اسناد سيم كشي 
-EN 60204استاندارد  14.1.1ف سيم ها بايد طبق بند براي اتصالات پيچي انتهاي قابل انعطا 3- 7-10-10

  .باشد  1997 :1
  
  سيم كشي 7-10-11
  .باشد EN 60204-1بايد طبق استاندارد  بدنه كاربريسيستم سيم كشي  7-10-11-1

نصب  EN 60204-1: 2004استاندارد  14.3 ,14.2.1 ,14.1.2كشي بايد طبق بندهاي سيم 7-10-11-2
  .دنشو
گذاري هاي داراي جريان علامتنسبت به سيم هاي متفاوتهاي ولتاژ صفر شاسي بايد با رنگمسي 7-10-11-3

  .شده باشد
  
  كابل ها 12 -7-10
طبق  ده وون است وجود داشته باشد مناسب بتمام كابل ها بايد براي شرايط عملياتي و تاثيرات خارجي كه ممك 

فقط كابل هاي قابل انعطاف بايد استفاده . دنباش 7تا   1و زير بند  13بند  EN 60204-1: 1997استاندارد 
  .شود

  
وشنايي زير بارگيري از بغل بايد موارد ر خودروهاي جمع آوري زبالهبراي انجام عمليات ايمن توسط  7-10-13

  :ت زير تجهيز شوندرعايت شده و با تجهيزا
بايد براي انتهاي منطقه كاري عملياتي وقتي كه يك متر بالاتر از سطح زمين  LUX 75كمينه روشنايي  -

 .قابل دسترس باشد ،اندازه گيري مي شود
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كمينه يك چراغ فلش دار، كه قابل ديد از تمام جهات بوده و درجايي نصب شده باشد كه مزاحم ديد  -
 . باشد همچنين رنگ چراغ بايد نارنجي. كاربرها نباشد، مورد نياز است

 

  نگهداري و تعميرات الزامات هنگام  7-11
بارگيري از بغل هنگام  وري زبالهخودروي جمع آبراي جلوگيري از تمام تداخلات به هر منطقه خطر  7-11-1

از جلوگيري شده و نحوه جلوگيري بايد نگهداري و تعميرات، روشن شدن غير منتظره و غير عمدي بايد 
  .تبعيت نمايد EN 1037استاندارد 

، يا وسايل ايمني دائمي مونتاژ شدهبارگيري از بغل بايد با پايه هاي قوي خودروي جمع آوري زباله  7-11-2
پرسنل موقعيت صلب براي محافظت كاربرها يا يا در تخليه بلند شده در يك / براي نگهداري بدنه كج شده و 

  .مجهز شده باشد ،بلند شدهنگهداري و تعميرات در تمام مدت كاركردن زير قطعات 
اين پايه ها يا محافظ ها نبايد . ين پايه ها بايد به اندازه كافي قوي بوده و بتواند كل وزن در تخليه را تحمل نمايدا

يك عمل عمدي ديگر باعث  به يك منبع انرژي خارجي ديگر كه آن را در جا نگهدارد متصل باشد، و بايد حتماً
  .ددآزاد شدن اين پايه ها گر

خودروي  دن هر در دسترسي امكان پذير باشد،اگر دسترسي به بدنه بوسيله كج كردن كابين يا باز كر  7-11-3
سازي و  هبارگيري از بغل بايد با وسايل ايمني براي جلوگيري از كار كردن مكانيزم فشرد جمع آوري زباله

  .سيستم تخليه مجهز باشد
ات متحرك استفاده شده است، اين در دسترسي بايد قفل شود به وقتي كه يك در دسترسي براي قطع 7-11-4

  . EN 1088: 1995استاندارد  3.2مطابق با بند . طوري كه مجموعه هاي مربوطه غير فعال شوند
  
 1پايداري 7-12

  :بايد تحت شرايط زير انجام شود محاسبات پايداري
 بدترين حالت بار وقتي كه بدنه براي تخليه كردن كج شده است -

ه مشخص شده كه با زبال مخازنبدترين شرايط بار گذاري مربوط به گشتاورها و نيروهاي عمودي براي  -
 .پر شده است بار اسمي يا بار نرمال

 زباله باقي بماند 25 % بعد از كج شدن بدنه -

 بارگيري از بغل بايد روي آن با يستد خودروي جمع آوري زبالهشيب سطحي كه  -

 نيروهاي ديناميكي -

                                                 
1-Stability 
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 انحناء بوجود آمده در اجزاء -

 انحناء تايرها -

  .آمده است c 5-و ب b 5-و ب a 5-در جداول ب درا پوشش مي ده كه محاسبات پايداري فني 1نمونه صفحه اطلاعات: يادآوري

  

  ديگر اجزاءالزامات  7-13
  لوله اگزوز 1- 7-13

به نحو مناسب مونتاژ شده و بايد لوله اگزوز . ان خروجي اگزوز موتور از ايستگاه كاري دور نگهداشته شودجريبايد 
  .باشد EN 563 مطابق استانداردو بايد . جلوگيري گردد رمحافظت شود كه از سوختن پوست كارب

  
  سازنده شاسي هايراهنمايي 2- 13- 7

  .مشاهده شود و بدنه بدنه كاربريله سازنده ياسي بايد بوستشره سازنده شتمام راهنماهاي من
  
  اندازه گيري نوفه 7-14

  :شامل اندازه گيري نوفه
 اصداي منتشره در موقعيت اپراتورهفشار  اندازه گيري تراز -

 محيط در مدت جمع آوري زباله اندازه گيري تراز توان صداي -

  .اندازه گيري شود EN 1501-4: 2007كه بايد طبق استاندارد 
  
  لرزش 7-15
  بازو- لرزش دست 7-15-1

 ،بارگيري از بغل قرار دارد خودروي جمع آوري زبالهدر معرض لرزش منتشره از  وقتي كه بازوهاي كاربرها
  .شود ميانگين ريشه مربع شتاب وزن يافته بايد بيان

  
  
  

                                                 
1- Data sheet 
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  لرزش تمام بدن 7-15-2
 –تمام لرزش قرار دارد ، مقدار ساده  زبالهخودروي جمع آوري در معرض لرزش منتشره از  در جاييكه بدن كاربر

  .بايد ارائه گردد) مربع شتاب وزن يافتهريشه ميانگين ( بدن 
  
  اطلاعات براي استفاده 8
  وسايل هشدار دهنده ها و سيگنال ها 1- 8
  سيگنال هاي هشدار دهنده 1- 1- 8

  .را برآورده نمايد 1- 4-9-7سيگنال هاي هشدار دهنده بايد الزامات بند 
  
  علائم هشدار دهنده 2- 1- 8

  )مراجعه شود 5- 4- 9-7همچنين به بند ( مجهز شود  جلو و عقب خودرو بايد با برچسب هاي هشدار باز تابشي
  .مقررات ترافيك جاده اي را رعايت نمايدبايد اين بند همچنين : ياد آوري

  .بارگيري از بغل بايد با يك رنگ مشخص رنگ شود خودروي جمع آوري زباله
  
  ه راهنماي عملكردكتابچ 2- 8

ند فرمت و محتويات آن بايد طبق ب. ودگيري از بغل ارائه شبار خودروي جمع آوري زبالهكتابچه بايد به همراه 
  .باشد  EN ISO 12100-2: 2003 استاندارد  6.5

اطلاعات  ي تحويل شده و كمينه شاملز بغل بايد با كتابچه راهنماي عملكردبارگيري ا خودروي جمع آوري زباله
  :زير باشد

 اطلاعات مربوط به استفاده و كاربرد مورد نظر خودرو -

 حمل و نقل و بالابردن اشخاص توسط بالابر: ممنوعيت كاربردهاي غلط قابل پيش بيني شامل -

 معرفي پرسنل با صلاحيت -

كار  بارگيري از بغل فقط توسط افراد آموزش ديده به خودروي جمع آوري زبالهتوضيح راجع به اينكه  -
 گرفته شود

 گري سوار نشوندياطلاعاتي راجع به اينكه كاربرها غير از كابين در جاي د -

 اطلاعاتي راجع به ايمني خودرو، وزن، محل مركز ثقل -
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 اطلاعاتي راجع به نقاط ملحقات و نقاط تعيين موقعيت براي تجهيزات بالابر -

 ن روي شاسيقطعات تكميلي و مونتاژ ماشياطلاعاتي راجع به مونتاژ و نصب  -

 شرح جابجايي سيستم بدنه قابل تعويض -

 شرح كنترل ها -

 .اطلاعاتي راجع به خطراتي كه ممكن است توسط طراح ناديده گرفته شده باشد -

 چه تجهيزاتي براي محافظت پرسنل مورد نياز مي باشد -

 م شودشرح اينكه نگهداري و تعميرات روي قطعات ايمني مربوطه فقط توسط پرسنل آموزش ديده انجا -

 اطلاعاتي راجع به كسي كه مي خواهد بدنه را خارج نمايد -

 اطلاعاتي راجع به چگونگي دسترسي به سقف خودرو -

 اثر ندارد، نبايد با آن كاركرد خودروي جمع آوري زبالهشرح اينكه وقتي وسايل ايمني  -

 توضيح شستشو با جت آب گرم -

 طبق برنامه زمان بندي انجام كار نرمال بررسي -

 آزمون هاي سيگنال هاي هشدار  -

 بررسي هاي مورد نياز بعد از يك تعميرات بزرگ -

 روش اضطراري براي خرابي منبع انرژي -

 زباله مشخص و كاربرد آن ها مخازنفهرست  -

 خودروي جمع آوري زبالهمنطقه جغرافيايي كه ) به طور مخصوص گستره دما( شرايط هواي محيطي  -
 ن عمليات انجام دهدبراي آن طراحي شده و بايد در آ

 نام و آدرس سازنده و نمايندگي -

 ENمي باشد طبق استاندارد   dB(A)70سطح صداي منتشره در موقعيت هاي كاربرها، اگر بيشتر از  -

 .شود تجاوز نمي كند اين حقيقت بيان  dB(A)70تعيين شود و در حالتي كه از   1501-4

 تعيين شده است EN 1501-4سطح صداي محيط كه طبق استاندارد  -

 بازو و تمام بدن -اطلاعات مربوط به انتشار لرزش دست -

كه سيستم  خودروي جمع آوري زبالهوزن يافته مربع شتاب  ميانگين ريشهمقدار منتشره گزارش عددي  -
و اگر مجذور شتاب . باشد   m/s2 5/2بازو اپراتور در معرض آن قرار مي گيرد، اگر بيشتر از  –دست 

 .شود باشد كافي است بيان   m/s2 5/2كمتر از  
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بازو روي غربيلك فرمان، كنترل ها و يا اهرم هاي كنترل  –تجربه نشان داده است كه دامنه لرزش دست  :1 يادآوري
شود كه شتاب زير  در اين حالت كافي است كه بيان. اشدمي ب m/s2 5/2به طور عمومي زير  خودروي جمع آوري زباله

  .اين حد مي باشد

كه ( m/s2 5/0 بيشتر از  خودروي جمع آوري زبالهمنتشره  وزن يافته مربع شتاب ميانگين ريشهاگر  -
  اگر شتاب كمتر يا مساوي . ، مقدار عددي گزارش شودباشد )تمام بدن اپراتور در معرض قرار مي گيرد

m/s2 5/0 مرتبط  خودروي جمع آوري زبالهشرايط عملكرد مخصوص . دباشد كافي است كه ذكر شو
 .تنها بايد نشان داده شود براي تعيين اين مقدار

منتشره تمام بدن تحت عمليات مخصوص و شرايط جاده تعيين مي شود، و به عنوان اين مقدار لرزش  :2يادآوري 
  .نماينده شرايط مختلف كاربرد ماشين نمي باشد

 بالابراطلاعات مناسب مرتبط با آزمون هاي انجام شده ديناميكي و استاتيكي  -

  
  نگهداري و تعميرات 3- 8

ييات اطلاعات زت برنامه اي و جرابايد نگهداري و تعميرات پيشگيرانه و نگهداري و تعمي راهنماي عملكرد كتابچه
يك بخش . را داشته باشد و تعميرات دوره اي يمربوط به قبل از استفاده و بعد از استفاده روش هاي نگهدار

بايد اقدامات احتياطي اين هشدارهاي عمومي و شيوه هاي ايمني براي نگهداري را  "اطلاعات ايمني  "مخصوص 
  .شش دهدوپ

  :همچنين بايد كمينه الزامات آموزشي براي پرسنل نگهداري كه شامل موارد زير است را داشته باشد
 بررسي كردن وسايل ايمني -

 وب زماني اين سرويس هاو تنا خودرو نياز به سرويس دارند،اطلاعات اجزايي كه براي وضعيت ايمني  -

 شرح سيستم سيم كشي بوسيله دياگرام شماتيك و دياگرام اتصال -

  دادن اطلاعات اقدامات احتياطي ايمني -

  
  فني صفحه اطلاعات 4- 8

بارگيري از بغل يك ابزار ارتباطي بين مشتري و سازنده  ي جمع آوري زبالههاخودروصفحه داده ها يا اطلاعات 
  .)مراجعه شود 5-و ب 4-و ب 3-صفحه داده ها به جداول ببراي ( مي باشد 

  
  گذاريعلامت 5- 8
  :گذاري شودبر و ملحقات به نحو بادوام علامتبا وسايل بالا بدنه كاربريموارد زير بايد روي تمام  1- 5- 8
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 نام و آدرس سازنده يا نماينده آن -

 سال ساخت -

 مشخص كردن نوع يا سريال ها -

 شماره سريال -

 اطلاعات نرخ -

  EN 1501-4: 2002استاندارد   10.2سطح صداي محيط طبق بند  -
  وسايل بالابر يكپارچه فقط بايد بيشينه بار مجاز را نشان دهد

  
  :موارد زير بايد روي تمام وسايل بالابر قابل تعويض بوسيله نشانه گذاري بادوام مشخص شوند 2- 5- 8

 نام و آدرس سازنده يا نماينده او -

 سال ساخت  -

 سري ها يا نوع مشخص كردن -

 شماره سريال  -

 بيشينه بار مجاز -

 

  تاييد   9
  .تاييد شود 3طبق جدول  اين استاندارد بايستي 5و  7ندهاي الزامات و اقدامات ايمني در ب

  :روش تاييد بايد موارد اساسي تاييد زير را پوشش دهد
تاييد نوع، شامل ماشين هاي يك شكل، نتيجه اي كه اطمينان دهد كه نوع ماشين الزامات اين استاندارد را  1- 9

  )3در جدول  nنماد ( بر آورده نموده است 
دهد قبل از ارسال، هر مياي كه اطمينان نتيجه. هر ماشيني كه در بازار موجود استتاييد انحصاري  2- 9

  .)در جدول xنماد (رد را رعايت نموده است ماشيني الزامات اين استاندا
  :اين تاييدها شامل

 .بررسي محاسباتي، و نتيجه آن كه محاسبات مطابق الزامات اين استاندارد صحيح انجام شده است - 1

 دهد كه الزامات طراحي اين استاندارد رعايت شده استمي  بررسي طراحي، كه نتايج آن نشان - 2
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بار گيري از بغل طبق طراحي، مواد  خودروي جمع آوري زبالهسي ساخت، كه نتايج اطمينان دهد كه ربر - 3
 :و شامل و ديگر مجموعه هاي اين استاندارد ساخته شده است

  تاييد مدارك - الف
  بررسي چشمي، كه نتايج آن اين كه ماشين طبق طراحي كامل شده است -ب

 اين استاندارد را رعايت كرده است ،دكه پارامترهاي داراي اندازهدهمي اندازه گيري، كه نتايج نشان  -پ 

  را تاييد مي كند استاتيكي، نتايجي كه تنش و پايداري ياآزمون ه -ت 
  آزمون هاي ديناميكي، نتايجي كه ثابت مي كند كه الزامات آزمون هاي ديناميكي رعايت شده است -ث
بار گيري از  خودروي جمع آوري زبالهعيت ها ي كاري نشان مي دهد كه وض آزمون هاي كاري، نتايج -ج

  ، كارها مي باشدبغل شامل تمام وسايل
ام اطلاعات مورد نياز براي استفاده ايمن موجود مت ستفاده، كه نتايج آن نشان دهد كهتاييد اطلاعات براي ا 
 . است
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  تأييد -3جدول 
تأييد اطلاعات 

 براي استفاده
آزمون 
 كاري

هايآزمون
 ديناميك

هاي آزمون
 استاتيك

اندازه
 گيري

بررسي
 چشمي

تأييد
 اسناد

بررسي
 طراحي

بررسي 
محاسبه

بند در اين
 استاندارد

   n كليات7-1  
     
مكانيزم7-2     

 فشرده سازي
 x  x n  7-2-1
  n n n 7-2-2-1
  n n  7-2-2-2
   x   7-2-3-1 
 n  x n  7-2-3-2
 n  x n  7-2-3-3
 x  n  7-2-4
   n  7-2-5
     
در تخليه7-3     
 n  n n  7-3-1
 x x x n  7-3-1-2
 x  x n n  7-3-1-3
 x x n n  7-3-1-4
 x  x   7-3-1-5
 n  n n  7-3-2
 x  n   7-3-3
     
بالابر7-4     
 x x x n  7-4-1-1

nx x n n n x n  7-4-1-2
x n  x n  7-4-1-3
 x  x n  7-4-2-1
 x    7-4-2-2
 x  n  7-4-2-3
 x n x n  7-4-2-4
 x x x   7-4-2-5
   x n  7-4-2-6
 x  n n  7-4-2-7
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  )ادامه(تاييد  -3جدول 
تأييد اطلاعات 
 براي استفاده

آزمون 
 كاري

هاي آزمون
 ديناميك

هاي آزمون
 استاتيك

اندازه
 گيري

بررسي
 چشمي

تأييد
 اسناد

بررسي
 طراحي

بررسي
محاسبه

 بند در اين استاندارد

 x  x n سيستم قدرت7-5 
    
 قابل تعويضسيستم بدنه7-6    
 n  n  7-6-1
  n  n n 7-6-2
 n  n n 7-6-3
x x n n n 7-6-4 
x   n n n  7-6-5
 n n n  7-6-6
 n  n n  7-6-7
x n  x n  7-6-8
    
 نمادهاي عملياتي7-7    
   n  7-7-1
   x  7-7-2
   n  7-7-3
 x  n  7-7-4
    
خودروي سوار شدن روي 7-8    

 زبالهجمع آوري
 n  n n  7-8-1
n x  x n  7-8-2
    
 هاي كنترلسيستم7-9    
   n 7-9-1-1
 x  n 7-9-1-2
 x  n 7-9-1-3
   n 7-9-2-1
 x  x n 7-9-2-2
 n  n 7-9-2-3
   x n 7-9-3-1
 x  x n 7-9-3-2
 x  n n 7-9-3-3
 n  n 7-9-3-4 
 n  n 7-9-3-5
 x  n 7-9-4-1 
   x n 7-9-4-2 
 x  n 7-9-4-3 
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  )ادامه(تاييد  -3جدول 
تأييد اطلاعات 
 براي استفاده

آزمون 
 كاري

هاي آزمون
 ديناميك

هاي آزمون
 استاتيك

اندازه
 گيري

بررسي
 چشمي

تأييد
 اسناد

بررسي
 طراحي

بررسي
محاسبه

 بند در اين استاندارد

   n x  7-9-4-4
 x  x n  7-9-4-5
 x  n  7-9-4-6
    
 اجزا الكتريكي7-10    
x   n  7-10-1-1
 x  n  7-10-1-2 
 n  n  7-10-2
   n  7-10-3-1
 x  n  7-10-3-2
   n  7-10-3-3
   n  7-10-4
 x  n  7-10-5
   x n  7-10-6
 x  n  7-10-7
   n  7-10-8
   n  7-10-9
   n  7-10-10-1
   n  7-10-10-2
   n  7-10-10-3
   x n  7-10-11-1
   x  7-10-11-2
   n n  7-10-11-3
   n  7-10-12
 x  x n  7-10-13
    
 تعميرات و نگهداري7-11    
 x  n  7-11-1
 x n  n n  7-11-2
 x  n  7-11-3
 x n  n  7-11-4
    
  n n 7-12پايداري
     
   x n   الزامات ديگر اجزا7-13 
n   x n  7-13-1 
n   x n  7-13-2 
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  )ادامه(تاييد  -3جدول 
تأييد اطلاعات 
 براي استفاده

آزمون 
 كاري

هاي آزمون
 ديناميك

هاي آزمون
 استاتيك

اندازه
 گيري

بررسي
 چشمي

تأييد
 اسناد

بررسي
 طراحي

بررسي
محاسبه

 بند در اين استاندارد

 اطلاعات براي استفاده8    
n   n  8-1-1
   n n  8-1-2
n   n  8-2
n   n  8-3
n   n n  8-4
n   n n  8-5-1 
n   n n  8-5-2

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 

  
  
  
  



  

  

  

نماي بالا –  له

ديدطق قابل 

زبا مخزن لابر

٥٢ 

  وست الف
  )الزامي(

ضاها و مناط

بل ديد براي با

پيو
)

گاه كاري، فض

طق كاري و قاب

ايستگ

  )كابين

مناط a 1-ل الف

داخل ك براي كار( 

شكل

  

  :كليد واژه

  فضاي كاري: 2

(فضاي قابل ديد : 3

  ديد جلو: 4

ك

2

3

4

 
 
 



  

نماي روبرو – ه   و زباله مخزنلابر

٥٣ 

ق كاري و قابلل ديد براي بالا مناطق b 1-الف
 

شكل ا

  

  عاد به ميليمتر

  :كليد واژه

  منطقه كاري : 

 فضاي عملياتي: 2

ابع

ك

1

2

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 خارج از كابين  ن

٥٤ 

گاه هاي كاري ايستگ c 1-فل

  )ن در تخليه

  ) از كابين بالابر

  )7ستگاه كاري

شكل ا

 

كنترل پايين آوردن

كنترل هاي خارج

براي كاربر در ايس(  

  

  :كليد واژه

  در تخليه: 

  بدنه: 2

  هاپر: 3

  كابين: 4

 منطقه عملياتي: 5

ك( ايستگاه كاري : 6

ك( ايستگاه كاري : 7

منطقه قابل ديد: 8

ك

1

2

3

4

5

6

7

8

 



  

  
  

  باز و بسته

باز شوندهزوي

٥٥ 

سيستم هاي با

باز: مت اخطار

  ستاده است

س  2-شكل الف

علام –  3- الف

بر روي آن ايس زباله

ش

شكل

  mm200= اري

دروي جمع آوري ز

  

  :كليد واژه

  هاپر: 

2 :rav  

ارتفاع جدول كنا: 3

A : خودسطحي كه

:b جدول  

ك

1

2

3

A

b
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رد 
اندا

ست
ه ا

زبال
ن 

خاز
ي م

 برا
ك

ماتي
 اتو

مه
 ني

لابر
ه با

سيل
و

E
N

 8
40

و 
E

N
 

12
57

4
 

ارد
اند

ست
ه ا

زبال
ن 

خاز
ي م

 برا
ك

ماتي
 اتو

لابر
 با

يله
وس

 
E

N
 8

40
و  

E
N

 

12
57

4
 

ارد
اند

ست
ه ا

زبال
زن 

مخا
ي 

 برا
تي

دس
لابر

ه با
سيل
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CC          =مركز ج
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FW         =وزن زبا
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بدنه كاربر=         3
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1  EN 840-1: 2004, Mobile waste containers – Part 1: Containers with 2 wheels with a 
capacity up to 400 l for comb lifting devices – Dimensions and design 
2  EN 840-2: 2004, Mobile waste containers – Part 2: Containers with 4 wheels with a 
capacity up to 1300 l with flat lid(s), for trunion and/or comb lifting devhces – 
Dimentions and design 
3  EN 840-3: 2004, Mbile waste containers – Part 3: Containers with 4 wheels with a 
capacity up to 1300 l with dome lid(s), for truion and/or comb lifting devices –
Dimensions and design 
4  EN 840-4: 2004, Mobile waste containers – Part 4: Containers with 4 wheels with a 
capacity up to 1700 l with flat lid(s), for wide trunion or BG- and/or wide comb lifting 
device – Dimensions and dsign 
5  EN 840-5: 2004, Mobile waste containers – Part 5: Performance requirements and 
test methods 
6  EN 840-6: 2004, Mobile waste containers – Part 6: Safety and health requirements 
7  EN 1501-1: 1998, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices – 
General requirements and safety requirements – Part 1:Rear –end loaded refuse 
collection vehicles 
8  EN 12574-1: 2002,Stationary waste containers – Part 1: Containers with a capacity 
from 1700 l to 5000 l with flat or dome lid(s), for trunnion, double trunnion or pocket 
lifting devices – Dimensions and design 
9  EN 12574-2: 2202, Stationary waste containers – Part 2: Performance requirements 
and test methods 
10  EN 12574-3: 2002, Stationary waste containers – Part 3: Safety and health 
requirements  
11  EN 13071: 2002, Selective waste collection containers – Above  - ground mechanically –
lifted containers with capacities from 80 l to 5000 l selective collection of waste 
12  EN 13309: 2000, Construction machinery – Electromgnetic compatibility of machines with 
internal electrical power supply 


